FRANCAIS ENGLISH

Coupleur de bus CANopen® pour appareils systéme INTERFACE

1. Consignes de sécurité

* Respectez les consignes de sécurité de I'industrie électrotechnique et celles des organisations
professionnelles.

* Le non-respect de ces consignes peut entrainer la mort, des blessures graves ou d'importants
dommages matériels!

* La mise en service, le montage, les modifications et les extensions ne doivent étre confiés qu'a
des électriciens qualifiés!

* Fonctionnement en armoire électrique fermée selon IP54 !

* Avant de commencer les travaux, mettez I'appareil hors tension!

* Pendant le fonctionnement, certaines piéces des appareillages électriques sont soumis a une
tension dangereuse !

* Nejamais déposer les capots de protection des appareillages électriques lorsque ceux-ci sont en
service.

* Remplacer impérativement I'appareil dés la premiére défaillance !

* Les réparations de I'appareil, et plus particulierement I'ouverture du boitier, ne doivent étre
effectuées que par le fabricant.

* Conservez impérativement ce manuel d'utilisation !

2. Bréve description

La passerelle est destinée au raccordement des appareils de la gamme systeme Interface a un réseau CANopen.
Jusqu'a 32 appareils (esclaves) peuvent étre raccordés.

L'affectation des données de process est adaptable via un DTM de passerelle et individuellement aux besoins
de votre application. Le DTM permet également une intégration aisée dans les environnements FDT.

@ Vous trouverez le DTM de passerelle sur Internet a I'adresse phoenixcontact.com.

La configuration de I'adresse est réalisée par l'intermédiaire d'un bouton ou via un PC ou une clé mémoire
raccordé au S-PORT.

La terminaison du bus doit étre réalisée a l'intérieur du cable de raccordement du bus.

3. Conseils relatifs au raccordement

3.1 Eléments de commande ([i)

1 Entrées IN1 ... IN4

2 Entrées IN5 ... IN8

3 PORT S Raccordement pour adaptateur de programmation
4 LED PWR Etat de I'appareil

5 LED DAT Communication IFS

6 LED ERR Erreur appareil ou process

7 LEDC Etat CANopen®

8 LED SF Erreur station

9 Bouton de réglage d'adresse

10 Interface CAN

1 Sorties O1 a 04

12 Pied métallique de verrouillage pour fixation sur le profilé A
13 Raccordement pour connecteur sur profilé TBUS

14 Entrée: tension de service Ug

15 Tension d'alimentation pour les sorties O1...04

Les entrées tension de commande de mesure et tension de commande doivent étre alimentées par des
modules d'alimentation en courant selon DIN 19240 (ondulation résiduelle 5 % max.) !

Utiliser des cables blindés afin d'éviter le couplage inductif ou capacitif des perturbations dans le cas de
lignes de commande particuliérement longues.

@ Si plusieurs fils sont branchés sur une borne, utiliser des fils ayant une méme section de conducteur.

3.2 Montage (3])
2 Le montage / démontage de la PASSERELLE ne doit se faire que lorsque I'appareil est hors tension.

Connecteur sur profilé TBUS
Le connecteur sur profilé TBUS assure la communication systéme INTERFACE et/ou I'alimentation en tension
de différents appareils systeme INTERFACE.

L'utilisation du connecteur sur profilé TBUS pour alimenter les modules n'est possible qu'avec les
@ appareils 24 V DC.

Assembler le nombre requis de connecteurs sur profilé TBUS (réf. : 2707437).

Tenir compte, lors de la mise en place de la PASSERELLE sur le profilé, de l'orientation correcte par rapport
au TBUS.

L'alimentation en tension est assurée au niveau de la passerelle ou d'un module d'alimentation. Tenir compte
de I'ampérage admissible !

3.3 Terminaison de bus

La terminaison du bus CANopen est effectuée avec 120 Q sur la passerelle au niveau des blocs de jonction
C_LetC_H.

Une terminaison est déja nécessaire pour des vitesses de transmission faibles avec des cables courts.

Dans la pratique, une terminaison réalisée a I'une des extrémités suffit pour les cables courts. Une terminaison
de 120 Q réalisée aux deux extrémités du bus (et |1a seulement) est idéale.

R

-, See the product details here

CANopen® bus coupler for INTERFACE system devices

1. Safety notes

* Please observe the safety regulations of electrical engineering and industrial safety and liability
associations.

« Disregarding these safety regulations may result in death, serious personal injury or damage to
equipment!

« Startup, mounting, modifications, and upgrades should only be carried out by a skilled electrical
engineer!

* Operation in a closed control cabinet according to IP54!

« Before working on the device, disconnect the power!

* During operation, parts of electrical switching devices carry hazardous voltages!

* During operation, the protective covers must not be removed from the electric switchgear!

* Inthe event of an error, replace the device immediately!

* Repairs to the device, particularly the opening of the housing, must only be carried out by the
manufacturer.

* Keep the operating instructions in a safe place!

2. Short description

The gateway is used for connecting devices of the INTERFACE system range to a CANopen® network.

Up to 32 devices (slaves) can be connected.

The assignment of the process data can be individually adapted to your application requirements using the

gateway DTM. The DTM is also used for easy integration in an FDT environment.

@ The gateway DTM can be found on the INTERNET at phoenixcontact.com.

The address is set using a button or a PC or memory stick connected to the S-PORT.
The bus must be terminated in the bus connection cable.

3. Connection notes
3.1 Operating elements ([1])

1 Inputs IN1 ... IN4

2 Inputs IN5 ... IN8

3 S-PORT Connection for programming adapter
4 LED PWR Device status

5 LED DAT IFS communication

6 LED ERR Device or process error

7 CLED CANopen® status

8 SF LED Station error

9 Button for setting the address

10 CAN interface

11 Outputs O1 to O4

12 Metal base latch for fixing to the DIN rail &

13 Connection for TBUS DIN rail connector

14 Input: Operating voltage Ug

15 Supply voltage for outputs O1...04

The rated control voltage and control voltage inputs must be operated with power supply modules
(D according to DIN 19240 (5 % residual ripple, maximum).

In order to avoid inductive or capacitive coupling of noise emissions where long control wires are used,
@ we recommend the use of shielded conductors.

If you want to connect multiple conductors to one terminal, you must use conductors with the same
@ conductor cross section.

3.2 Mounting ([3])
2 Installation/removal of the gateway may only take place when it is disconnected from the voltage.

TBUS DIN rail connector
The TBUS DIN rail connector makes the INTERFACE system communication and/or power supply of individual
INTERFACE system devices possible.

(D The use of the TBUS DIN rail connector for the supply of modules is only possible with 24 V DC devices.

Connect the required number of TBUS DIN rail connectors (Order No. 2707437) together.
When placing the gateway onto the DIN rail, make sure that it is aligned correctly with the TBUS.
Power is supplied on the gateway or a power terminal. Observe the permissible current carrying capacity.

3.3 Bus termination

Bus termination for the CANopen bus is achieved with 120 Q on the gateway on terminal blocks C_L and C_H.

Termination is already required with short cables and low baud rates.
In practice, termination at one end is sufficient in the case of short cables. Ideally, the bus is terminated at both
ends (and only there) using 120 Q.

RSPSupply - 1-888-532-2706 - https://www.RSPSupply.com

DEUTSCH
CANopen®-Bus-Ankoppler fiir INTERFACE-Systemgerite

1. Sicherheitshinweise

* Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften der Elektrotechnik und der Berufsgenossenschaft!

¢ Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Korperverletzung oder
hoher Sachschaden die Folge sein!

* Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nachriistung darf nur von einer Elektrofachkraft
ausgefiihrt werden!

¢ Betrieb im verschlossenen Schaltschrank geméas IP54!

¢ Schalten Sie das Gerat vor Beginn der Arbeiten spannungsfrei!

* Wahrend des Betriebes stehen Teile der elektrischen Schaltgerate unter geféhrlicher Spannung!

* Schutzabdeckungen diirfen wihrend des Betriebes von elektrischen Schaltgeréten nicht entfernt
werden!

* Wechseln Sie das Gerét nach dem ersten Fehler unbedingt aus!

* Reparaturen am Gerit, insbesondere das Offnen des Gehauses, diirfen nur vom Hersteller
vorgenommen werden.

* Bewabhren Sie die Betriebsanleitung auf!

2. Kurzbeschreibung

Das Gateway dient dem Anschluss von Geréten der Interface-System-Familie an ein CANopen-Netzwerk.
Sie kénnen bis zu 32 Gerate (Slaves) anschlieBen.

Die Belegung der Prozessdaten kénnen Sie durch den Gateway-DTM individuell den Bediirfnissen lhrer
Anwendung anpassen. Uber das DTM erfolgt auch die einfache Integration in FDT-Umgebungen.

E Das Gateway-DTM finden Sie im Internet unter phoenixcontact.com.

Die Einstellung der Adresse erfolgt durch einen Taster oder durch ein am S-PORT angeschlossenen PC oder
Speicherstick.

Die Terminierung des Bus muss innerhalb des Busanschlusskabels erfolgen.

3. Anschlusshinweise

3.1 Bedienelemente ([1])

1 Eingédnge IN1 ... IN4

2 Eingédnge IN5 ... IN8

3 S-PORT Anschluss fiir Programmieradapter
4 LED PWR Gerétestatus

5 LED DAT IFS-Kommunikation

6 LED ERR Geréte- oder Prozessfehler

7 LEDC CANopen®-Status

8 LED SF Stationsfehler

9 Taster zur Adress-Einstellung

10 CAN-Schnittstelle

1 Ausgénge O1 bis O4

12 Metall-FuBriegel zur Befestigung auf der Tragschiene <

13 Anschluss fiir Tragschienen-Busverbinder TBUS

14 Eingang: Betriebsspannung Ug

15 Versorgungsspannung fir die Ausgénge O1...04

Betreiben Sie die Bemessungssteuerspannungs- und Steuerspannungseingange mit Stromversor-
gungsmodulen gemé&f DIN 19240 (maximal 5 % Restwelligkeit).

Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen, so vermeiden Sie die induktive oder kapazitive Einkopplung
(D von Stérimpulsen bei langen Steuerleitungen.

(D Verwenden Sie Leiter mit gleichem Leiterquerschnitt, wenn Sie mehrere Leiter an einer Klemme an-
schlieBen.

3.2 Montage ([3])
2 Die Montage / Demontage des GATEWAYS darf nur im spannungsfreien Zustand erfolgen!

Tragschienen-Busverbinder TBUS
Der Tragschienen-Busverbinder TBUS erméglicht die INTERFACE-System-Kommunikation und/oder die
Spannungseinspeisung einzelner INTERFACE-Systemgerate.

Die Nutzung des Tragschienen-Busverbinders TBUS zur Versorgung der Module ist nur in Verbindung
mit 24 V DC-Geréten méglich!

Stecken Sie die benétigte Anzahl Tragschienen-Busverbinder TBUS (Art.-Nr.: 2707437) zusammen.

Achten Sie beim Aufsetzen des Gateways auf die Tragschiene auf die korrekte Ausrichtung zum TBUS.

Die Spannungseinspeisung erfolgt am Gateway oder einer Einspeisungsklemme. Beachten Sie die zuldssige
Stromtragfahigkeit!

3.3 Busterminierung

Die Busterminierung erfolgt beim CANopen-Bus mit 120 Q am Gateway an den Klemmen C_L und C_H.
Eine Terminierung ist schon bei kurzen Leitungen mit niedrigen Baudraten erforderlich.

In der Praxis reicht bei kurzen Leitungen eine Terminierung an einem Ende, idealerweise wird der Bus an
beiden Enden (und nur dort) mit 120 Q terminiert.
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4. Voyants d'état a LED

Les cinq LED visualisent les différents états de fonctionnement de la passerelle. ([4])

4. LED status indicators
The five LEDs visualize the various operating states of the gateway. ([4])

4. LED Statusanzeigen
Die flinf LEDs visualisieren die verschiedenen Betriebszustande des GATEWAYs. ([2])

LED Etat [Description LED Status [Description LED Status | Beschreibung
PWR |(vert) - Etat de 'appareil — PWR | (Green) - Device status PWR | (griin) - Gerétestatus
Désactivé Pas de tension d'alimentation. 3
Activée Tension d'alimentation OK. OFF No supply voltage. Aus Keine Versorgungsspannung.
Clignote (1,4 Hz) Régler ladresse CANGpen®. On Supply voltage OK. An Versorgungsspannung OK.
clignote de maniére irréguliére [Régler la vitesse de transmission Flashes (1.4 Hz) Setting the CANopen® address. Blinkt (1,4 Hz) CANopen®—Adresse einstellen.
@ j4 Hz) Flashing irregularly (1.4 Hz) Setting the transmission speed Blinkt unregelméBig (1,4 Hz) | Ubertragungsgeschwindigkeit einstellen
— (Cvl?t”)mf:f,me.ﬂ RO TFS AdressagelrS Flashing (2.8 Hz) IFS address assignment Blinkt (2,8 Hz) IFS-Adressvergabe
Désactivé Pas de circulation des données DAT (Green) - IFS communication DAT (griin) - IFS-Kommunikation
Activée Circulation cyclique des données OFF No data traffic Aus Kein Datenverkehr
Clignote (1,4 Hz) L'appareil est en cours de configuration On Cyclic data traffic An Zyklischer Datenverkehr
C!ignote (2,8 Hz) Voir!e chapitre « Marjielment de’la r?Ié mémoire » du manuel. Flashes (1.4 Hz) The device is being configured. Blinkt (1,4 Hz) Das Gerat wird konfiguriert
=RE E::(l)gunc:;e Efreuraooareiion I;:c\gtsessse de Hansmissionesticglée Flashing (2.8 Hz) See Section "Memory stick handling” in the user manual. Blinkt (2,8 Hz) Siehe Kapitel "Handhabung Speicherstick" im Handbuch.
Désgctivé PP pAbsence de perturbation. flashing Transmission speed is being set blinkt L"Jbenragungsgeschwindigkeit wird eingestellt
Activée Erreur interne grave ! ERR (Red) - Device or process error ERR (rot) - Geréte- oder Prozessfehler
Clignote (1,4 Hz) AVERTISSEMENT : surcharge du pilote de sortie. OFF There is no malfunction. Aus Es liegt keine Stérung vor.
C (rguge/ygrt) - Etat CANopen®(sel. la spécif'icationl CANopen‘"J) ] ] On Major internal error. An Schwerwiegender interner Fehler!
Des@chve Aucune tepspn d'alimentation qu I'appafel! se troyve en état de RAZ. Fiashes (1.4 Hz) WARNING: Overioad of the output driver. Blinkt (1,4 Hz) WARNUNG: Uberlastung des Ausgangstreibers!
Actif (vert) Etat « Opérationnel »: I'appareil est prét a fonctionner. ® i = -~ —
clignote (en vert, enrouge)  |La détection automatique de [a vitesse est activée c (Red/green) - CANopen® status (acc. to CANopen® specification) c (rot/griin) - CANopen-Status (gem. CANopen-Spezifikation)
clignote (en vert) Etat « Pré-opérationnel »: aucune transmission PDO possible. OFF No supply voltage or the device is in the reset state. Aus Keine Versorgungsspannung oder das Gerat befindet sich im Reset.
clignote une fois (en vert) Etat « Arrété »: état Fail Safe; aucune transmission PDO possible. ON (green) "Operational" state: The device is ready to operate. Ein (griin) Zustand "Operational": Das Gerat ist betriebsbereit.
Actif (rouge) Le contréleur CAN est déconnecté du bus (bus arrété). Flashing (green/red) Automatic baud rate detection is active Blinkt (griin / rot) Automatische Baudratenerkennung ist aktiv
cl!gnote une f0|§ (enrouge) |Au moins un compteur d'erreurs a atteint Ie' niveau d'ave’zrtlssement. Flashing (green) "Pre-operational” state: No PDO fransmission possible Blinkt (gran) Zustand "Pre-Operational": keine PDO-Ubertragung méglich.
clignote deux fois (en rouge) |Un Guard-Event ou un Heartbeat-Event a été déclenché. . - - = — : =
clignote trofs fois (en rouge) | Sync-Timeout-Error One flash (green) "Stopped" state: Failsafe state; no PDO transmission possible. Blinkt einfach (grdin) Zustand "Stopped": Fail-Safe-Zustand; keine PDO-Ubertragung
SF (rouge) - Erreur station ON (red) CAN controller is not connected to the bus (bus OFF). i maglich. . i
Désactivé Absence de perturbation. One flash (red) At least one error counter has reached the warning level. Ein (rot) CAN-Controller hat keine Verbindung zum BUS (bus off).
Activée Erreurciiqternzld'un tlékjuipement bus ou I'équipement bus n'est pas Two flashes (red) A guard event or heartbeat event has been triggered. Blinkt einfach (rot) Mindestens ein Fehlerzéhler hat das Warning-Level erreicht.
raccorae ou disponiole. - Blinkt doppelt (rot) Ein Guard-Event oder Heartbeat-Event wurde ausgeldst.
- - e e Three flashes (red nc timeout error
41 Conf(':hg:::i: :; :fzf?cha e de Iladf:::;d::: C:S:eoreerrrr:: e e anenet er (Red) - Statiofl er:or > Blinkt dreifach {rot) Syng-Timeolt Errgr
i igurati i u i = i
. Actionne?r le bouton (9) pendgnt plus de 4 secondes (LED PWR clignote). La passerelle passe en mode de OFF There is no malfunction. SF (rol) - Statlonsfehler - - n
fonctionnement « Paramétrage adresse de bus de terrain ». ([4]) On Internal device error or device is not connected or non-respon- Aus Es liegt keine Stdrung vor.
Dés que vous arrétez d'actionner le bouton, les cing LED affichent le décalage d'adresse actuel. ([5]) sive. An Interner Fehler eines Teilnehmers oder der Teilnehmer ist nicht

Il est possible de configurer une adresse par défaut via DTM de la passerelle (valeur par défaut = 0).
e Tapoter sur le bouton (9) pour augmenter le décalage d'adresse jusqu'a la valeur maximum de « 31 ».

La valeur revient ensuite a « 0 ».

* Pour enregistrer le réglage, actionner le bouton (9) pendant plus de 6 secondes.
Apreés 15 secondes sans actionnement du bouton (9), vous quittez le mode paramétrage sans que la

saisie soit enregistrée.

[i]

4.2 Configuration et affichage de la vitesse de transmission

* Actionner le bouton (9) pendant plus de 8 secondes (LED PWR clignote). La passerelle passe en mode de

fonctionnement « Paramétrage vitesse de transmission». ([4])

Des que vous arrétez d'actionner le bouton, les cing LED affichent I'indice correspondant a la vitesse de

transmission. ([6])

* Tapoter sur le bouton (9) pour augmenter l'indice jusqu'a la valeur maximum de « 9 ». La valeur revient

ensuite & « 1 ».

* Pour enregistrer le réglage, actionner le bouton (9) pendant plus de 6 secondes.
Aprés 15 secondes sans actionnement du bouton (9), vous quittez le mode paramétrage sans que la

[i]

4.3 Configuration et affichage de I'adresse du systéme Interface

saisie soit enregistrée.

* Actionner le bouton (9) pendant plus de 12 secondes (LED PWR clignote rapidement). La passerelle passe

en mode de fonctionnement « Adressage IFSM ». ([4])

Dés que vous arrétez d'actionner le bouton, les cing LED affichent I'adresse IFSM actuelle. ([7])
* Actionner le bouton du premier appareil raccordé (esclave). Celui-ci adopte I'adresse alors affichée sur la

passerelle (maitre).

La passerelle augmente automatiquement I'adresse IFSM d'une 'unité', ce qui permet d'adresser un esclave

supplémentaire au bus IFS.
* Actionner le bouton de I'esclave suivant.
* Effectuer ainsi l'adressage de tous les esclaves au bus IFS.

* Pourenregistrer le réglage, actionner le bouton (9) de la passerelle pendant plus de 6 secondes. Toutes les

LED d'état s'allument brievement.

Process error or I/O error in a device.

Flashes (1.4 Hz)

angeschlossen bzw. ansprechbar.

4.1 Setting and displaying the fieldbus address

* Press the button (9) for more than 4 seconds (PWR LED flashes). The gateway changes to the "fieldbus
address parameterization" mode. ([4])

After releasing the button, the five LEDs indicate the current address offset. ([5])

A basic address can be set using the gateway DTM (default = 0).

¢ Tapping on the button (9) increases the address offset up to a maximum value of "31". Then the value is
reset to "0".

* Press the button (9) for more than 6 seconds in order to save the settings.

H

4.2 Setting and displaying the transmission speed

* Press the button (9) for more than 8 seconds (PWR LED flashes). The gateway changes to the "transmis-
sion speed parameterization" mode. ([4])

Atfter releasing the button, the five LEDs indicate the index of the transmission speed. ([6])

* Tapping on the button (9) increases the index up to a maximum value of "9". Then the value is reset to "1".

* Press the button (9) for more than 6 seconds in order to save the settings.

H

4.3 Setting and displaying the interface system address

* Press the button (9) for more than 12 seconds (PWR LED flashes). The gateway changes to the
"IFSM addressing" mode. ([4])

After releasing the button, the five LEDs indicate the current IFSM address. ([7])

* Press the button on the first device connected (slave). The slave accepts the address previously indicated
on the gateway (master).

The gateway automatically increases the current IFSM address by "one" so that another slave can be

addressed on the IFS bus.

* Press the button on the next slave.

* Address any slaves on the IFS bus in the same manner.

* Press the button (9) on the gateway for more than 6 seconds in order to save the settings. All status LEDs
light up briefly.

When not pressing the button (9) for 15 seconds, parameterization mode is quit without saving any
settings.

When not pressing the button (9) for 15 seconds, parameterization mode is quit without saving any
settings.

Blinkt (1,4 Hz) Prozessfehler oder ein Fehler in der Peripherie eines Teilnehmers.

4.1 Einstellen und Anzeigen der Feldbus-Adresse

* Betétigen Sie den Taster (9) fiir mehr als 4 Sekunden (PWR-LED blinkt). Das Gateway wechselt in den
Betriebsmodus "Parametrierung Feldbus-Adresse". ([4])

Nach Beenden der Taster-Betétigung zeigen die fiinf LEDs den aktuellen Adress-Offset an. ([5])

Eine Basisadresse konnen Sie durch das Gateway-DTM einstellen (Default = 0).

* Durch Tippen des Tasters (9) erhéhen Sie den Adress-Offset bis zu einem maximalen Wert von "31".
AnschlieBend erfolgt eine Ruckstellung auf "0".

* Zum Speichern der Einstellung betéatigen Sie den Taster (9) fiir mehr als 6 Sekunden.

[i]

4.2 Einstellen und Anzeigen der Ubertragungsgeschwindigkeit

* Betétigen Sie den Taster (9) fiir mehr als 8 Sekunden (PWR-LED blinkt). Das Gateway wechselt in den
Betriebsmodus "Parametrierung der Ubertragungsgeschwindigkeit". ([4])

Nach Beenden der Taster-Betéatigung zeigen die fiinf LEDs den Index der Ubertragungsgeschwindigkeit an. ([€])

* Durch Tippen des Tasters (9) erhéhen Sie den Index bis zu einem maximalen Wert von "9". AnschlieBend
erfolgt eine Riickstellung auf "1".

* Zum Speichern der Einstellung betétigen Sie den Taster (9) fiir mehr als 6 Sekunden.

Nach 15 Sekunden ohne Betétigung des Tasters (9) wird der Parametrierungsmodus beendet, ohne
@ eine Eingabe zu speichern.
4.3 Eir

1 und Ar der Interface-Syst Adresse

* Betétigen Sie den Taster (9) fir mehr als 12 Sekunden (PWR-LED blinkt schnell). Das Gateway wechselt
in den Betriebsmodus "IFSM-Adressierung". ([4])

Nach Beenden der Taster-Betétigung zeigen die fiinf LEDs die aktuelle IFSM-Adresse an. ([7])

« Betétigen Sie den Taster am ersten angeschlossenen Gerét (Slave). Der Slave libernimmt die gerade am
Gateway (Master) angezeigte Adresse.

Das Gateway erhoht automatisch die aktuelle IFSM-Adresse um "eins", sodass ein weiterer Slave an dem

IFS-Bus adressiert werden kann.

* Betétigen Sie den Taster am néchsten Slave.

* Adressieren Sie auf diese Weise sédmtliche Slaves auf dem IFS-Bus.

* Zum Speichern der Einstellung betéatigen Sie den Taster (9) am Gateway fiir mehr als 6 Sekunden.
Alle Status-LEDs leuchten einmal kurz auf.

Nach 15 Sekunden ohne Betétigung des Tasters (9) wird der Parametrierungsmodus beendet, ohne
eine Eingabe zu speichern.

Caractéristiques techniques Technical data Technische Daten

Type Référence

Type

Order No.  Typ

Artikel-Nr.  EM-CAN-GATEWAY-IFS 2901504

Alimentation

Supply

Versorgung

Tension d'alimentation assignée du circuit de commande Ug

Rated control circuit supply

voltage Ug Bemessungssteuerstromkreisspeisespannung Ug

24VDC-20% ... +25 %

Courant d'alimentation de commande assigné Ig plus courantde chargedes  Rated control supply current Ig plus load current of the outputs ~ Bemessungssteuerspeisestrom Ig plus Laststrom der Ausgédnge 85 mA
sorties
Entrées tout-ou-rien Digital inputs Digitale Eingédnge
Tension de commande assignée Ug Rated actuating voltage Ug Bemessungsbetatigungsspannung Ug 24V DC +20 %
Courant de commande assigné I Rated actuating current Ig Bemessungsbetatigungsstrom I 3mA
Circuit de protection Protection contre inversions de polarité Protection  Protective circuit Reverse polarity protection Surge protection  Schutzbeschaltung Verpolschutz Uberspannungsschutz
antisurtension
Sorties de couplage Switching outputs Schaltausgénge
Tension résiduelle Residual voltage Restspannung 1V
Courant de commutation maximal Max. switching current Schaltstrom maximal 500 mA
Circuit de protection Faire attention a la protection parallele contre inversions de  Protective circuit Parallel protection against polarity reversal, pay attentiontothe ~ Schutzbeschaltung Parallelverpolschutz, Sicherung beachten
polarité, au fusible Protection avec un fusible F de 8 Amax  fuse Fusing with max. 8 A F-fuse Absicherung mit max. 8 A F-Sicherung
Interface-System Interface-System Interface-System
Débit Transmission speed Ubertragungsrate 76,8 kBit/s
Raccordement Connecteur-bus sur profilé  Connection DIN rail bus connectors ~ Anschluss Tragschienen-Busverbinder
S-PORT (connecteur) S-PORT (male connector) S-PORT (Stecker)
CANopen”™ CANopen” CANopen®
Débit Transmission speed Ubertragungsrate 10 kBit/s ... 1 MBit/s
Raccordement Sortie pour connecteur MSTB ~ Connection MSTB plug entry  Anschluss MSTB-Steckerabgang
Caractéristiques générales General data Allgemeine Daten
Indice de protection Degree of protection Schutzart P20
Degré de pollution Degree of pollution Verschmutzungsgrad 2
Catégorie de surtension Overvoltage category Uberspannungskategorie 11
Plage de température ambiante Exploitation ~ Ambient temperature range Operation  Umgebungstemperaturbereich Betrieb -25°C...50 °C
Stockage/transport Storage/transport Lagerung/Transport  -35°C...80 °C

Matériau du boitier Polyamide PA non renforcé

Housing material

Polyamide PA non-reinforced =~ Gehausematerial

Polyamid PA unverstarkt

Dimensions |/ H/P

Dimensions W/H/D

Abmessungen B/H/T

22,5mm/99 mm/114,5 mm

Conformité / Homologations

Conformance/Approvals

Konformitét / Zulassungen

Homologations

Approvals

Zulassungen

-©- I

Wil A
i 4
‘ g
: o
6
7
8
9
Code [ON]z[¢] |Field Bus Field Bus
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR| C | SF | Adress
4 5 6 7 8 Offset 4 5 6 7 8 Offset
0 . 16
. 1 . . 17
3 2 . . 18
. . 3 . . . 19
. 4 . . 20
. . 5 . . . 21
0 . 6 0 O o 22
. . . Z . . . . 23
. 8 . . 24
. . 9 . . . 25
0 . 10 . . . 26
. . . 11 . . . . 27
0 0 12 . 0 . 28
. . . 13 . . . . 29
. . . 14 . . . . 30
. . . . 15 . . . . . 31
&}
Code [ON]z[e]
PWR | DAT | ERR (o] SF Index Transmission Speed [kBaud]
4 5 6 7
. 1 Automatic detection (default)
o 2 10
o . 3 20
. 4 50
. . 5 100
. . 6 125
. . . 7 250
. 8 500
. . 9 1000
Code IFSM IFSM
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR| C | SF | Adress
4 5 6 | 7 8 4 5 6 | 7 8
32 . 16
3 1 . . 17
3 2 3 . 18
e . 3 . o o 19
. 4 . . 20
. . 5 . . . 21
. . 6 . . . 22
. . . 7 0 . . . 23
. 8 . . 24
. . 9 . . . 25
0 . 10 0 . 0 26
. . . 11 . . . . 27
0 0 12 0 0 . 28
. . . 13 . . . . 29
. . . 14 . . . . 30
. . . . 15 . . . . . 31

Normes/prescriptions

Standards/specifications

Normen/Bestimmungen  EN 50178

R

—~or..
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PORTUGUES ESPANOL

Acoplador de bus CANopen® para equipamentos de sistema INTERFACE

1. Avisos de seguranca

* Observe as especificagoes de seguranca da eletrotécnica e da associagao profissional!

* Se as especificagoes de seguranca ndo forem observadas, a consequéncia pode ser a morte,
ferimentos corporais ou danos materiais elevados!

* Colocacao em funcior ), mor alteracéao e reforma somente podem ser executados
por técnicos em eletricidade!

¢ Operacao no quadro de comando fechado conforme IP54!

* Desligue a fonte de energia do aparelho antes da realizagao dos trabalhos!

* Durante o funcionamento as pecas do equipamento de comando elétrico estdo sob tenséo perigosa!

* As coberturas de protecdo nao podem ser removidas durante a operacgao de relés elétricos!

* Substitua obrigatoriamente o equipamento apés a ocorréncia do primeiro erro!

* Reparos no equif ), especial aabertura da caixa, somente podem ser realizados pelo
fabricante.

* Mantenha o manual de operacéo disponivel para consulta!

2. Descricao breve

O Gateway permite a conex&@o de equipamentos da familia sistema Interface em uma rede CANopen.

E possivel conectar até 32 equipamentos (escravos).

E possivel adequar a atribuic@o dos dados de processo as necessidades de sua aplicagéo utilizando o DTM
Gateway. A integragéo simples nos ambientes FDT também é realizada através de um DTM.

E] O DTM Gateway esta disponivel na internet em phoenixcontact.com.

O ajuste do endereco é realizado através de uma tecla ou de um PC oupen drive conectado na S-PORT.
A terminag&o de bus deve acontecer dentro do cabo de conexao do bus.

3. Instrucoes de conexao
3.1 Elementos de operacao ([i])

1 Entradas IN1 ... IN4

2 Entradas IN5 ... IN8

3 S-PORT Conexao para adaptador de programagéo
4 LED PWR Estado do aparelho

5 LED DAT Comunicacéo IFS

6 LED ERR Erro de equipamento ou processo

7 LEDC Status do CANopen®

8 LED SF Erro de estagdo

9 Tecla de ajuste de endereco

10 Interface CAN

1 Saidas O1a 04

12 Trava metdlica da base para fixag&o no trilho de fixagdo A
13 Conex&o para conector do trilho de fixagdo TBUS

14 Entrada: tenséo operacional Ug

15 Tenséo de alimentagéo para as saidas 01...04

Operar as entradas de tenséo de controle nominal e entradas de tens&o de controle com mddulos de
@ alimentagéo elétrica conforme DIN 19240 (maximo 5 % PT taxa de ondulag&o residual).

Utilizar condutores blindados, assim é possivel evitar acoplamento indutivo ou capacitivo de impulsos
de interferéncia em condutores longos.

@ Utilizar condutores com a mesma bitola se conectar varios condutores em um borne.

3.2 Montagem ([3])
2 A montagem / desmontagem do GATEWAY s6 pode ser realizada no estado livre de tenséo!

Conector de trilho de fixacdo TBUS
O conector de trilho de fixagdo TBUS viabiliza a comunicacgéo de sistema INTERFACE e/ou a alimentagéo de
tensdo de equipamentos de sistema INTERFACE individuais.

A utilizagdo do conector do trilho de fixagdo TBUS para alimentag&o dos médulos s6 € possivel em com-
binagdo com equipamentos 24 V DC!

Conecte a quantidade desejada de trilhos de fixagao/conectores TBUS (Art. n®: 2707437).

Durante a colocagdo do GATEWAY no trilho de fixag&o, observar o alinhamento correto com o TBUS.

A alimentacé&o de tens&o ocorre no Gateway ou no borne de alimentagéo.Observar a capacidade de corrente
permitida.

3.3 Terminagédo de bus

A terminagéo do barramento no caso do barramento CANopen ocorre com 120 Q no Gateway dos terminais
C_LeC_H.

Uma terminacé&o ja se torna necessaria em condutores curtos com baixas taxas de baud.

Na prética, em caso de condutores curtos ja é suficiente uma terminagdo em uma extremidade. Em caso ideal,
o BUS é terminado nas duas extremidades (e somente ali) com 120 Q.

R

-, See the product details here

Acoplador bus CANopen® para dispositivos de sistema INTERFACE

1. Advertencias de seguridad

* Observe las prescripciones de seguridad de la electrotécnica y de la mutua para la prevencion de
accidentes laborales.

* Lainobservancia de las prescripciones de seguridad puede acarrear la muerte, lesiones corpora-
les graves o importantes desperfectos materiales!

¢ La puesta en marcha, el montaje, la modificacién y el reequipamiento solo puede efectuarlos un
electricista!

* Funcionamiento en armario de control cerrado conforme a IP54.

* Antes de comenzar, desconecte la tension del aparato !

« Durante el funcionamiento, algunas piezas de los equipos de conmutacion se encuentran bajo
tension peligrosa!

* Los cobertores de proteccion de equipos de conmutacion eléctricos no deben quitarse durante el
funcionamiento.

* Esindispensable que r K el aparato tras el primer fallo!

* Solo el fabricante esta autorizado para efectuar reparaciones en el aparato y particularmente para
abrir la carcasa.

* Guarde las instrucciones de servicio!

2. Descripcion resumida

La pasarela de enlace sirve a la conexién de dispositivos de la familia del sistema Interface a una red CANopen.
Puede conectar hasta 32 dispositivos (slaves).

Puede adaptar la asignacion de los datos de proceso a sus necesidades mediante un DTM de pasarela de enlace.
Mediante el DTM se realiza también una integracion simple en entornos FDT.

@ Encontrara el DTM de pasarela de enlace en internet en phoenixcontact.com.
La configuracion de la direccion re realiza mediante una tecla o un PCo conectado a una tarjeta de memoria.
La terminacién del bus debe producirse en su cable de conexion.

3. Observaciones para la conexion
3.1 Elementos de operacioén ([i])

1 Entradas IN1 ... IN4

2 Entradas IN5 ... IN8

3 S-PORT Conexién para adaptador para programacion
4 LED PWR Estado del dispositivo

5 LED DAT Comunicacion IFS

6 LED ERR Error de dispositivo o proceso

7 LEDC Estado CANopen®

8 LED SF Fallo de estacién

9 Tecla para configuracion de direccion

10 Interfaz CAN

11 Salidas O1 hasta O4

12 Patilla de fijacion de metal para fijar en el carril portante A
13 Conexién para conector para carriles TBUS

14 Entrada: tension de servicio Ug

15 Tension de alimentacion para las salidas O1...04

Las entradas de tension de control de medicion y de tensién de mando tienen que accionarse con
modulos fuente de alimentacion seguin DIN 19240 (ondulacién residual max. 5 %).

Use cables apantallados para evitar impulsos parasitos acoplados inductiva o capacitivamente a lineas
de mando de gran longitud.

(D Si quiere conectar varios conductores en un mismo borne, debe usar conductores con idéntica seccion.

3.2 Montaje ([3])
2 iEl montaje / desmontaje de la PASARELA DE ENLACE solo debe efectuarse en estado sin tension!

Conector para carriles TBUS
El conector para carriles TBUS permite la comunicacion de sistema INTERFACE y/o la alimentacion de tension
de diferentes dispositivos de sistema INTERFACE.

iEl conector para carriles TBUS solamente podra usarse para alimentar los médulos en combinacion
@ con dispositivos de 24 V CC!

Conecte entre si la cantidad necesaria de conectores para carriles TBUS (codigo: 2707437).

Al colocar la PASARELA DE ENLACE en el carril, preste atencion a que la orientacion respecto al TBUS sea
correcta.

La alimentacion de tension se realiza en la pasarela de enlace o un borne de alimentacion. jTenga en cuenta
la capacidad de intensidad!

3.3 Terminacién bus

La terminacion de bus se realiza mediante el bus CANopen con 120 Q en la pasarela de enlace junto a las
bornas C_LyC_H.

Es necesaria una terminacion ya en lineas cortas con rango bajo de baudios.

En la préctica, en lineas cortas basta una terminacion en un extremo, a ser posible, una terminacién de BUS
en ambos extremos (y solo ahi) con 120 Q.

RSPSupply - 1-888-532-2706 - https://www.RSPSupply.com

ITALIANO
Accoppiatore bus CANopen® per dispositivi del sistema INTERFACE

1. Indicazioni di sicurezza

* Rispettate le norme di sicurezza dell'elettrotecnica e dell'ente assicurativo per gli infortuni sul lavoro!

* In caso contrario si puo andare incontro a morte, gravi lesioni al corpo o danni alle cose!

* Lamessain servizio, il montaggio, modifiche ed espansioni devono essere effettuate soltanto da
specialisti dell'elettronica!

* Funzionamento in quadro elettrico chiuso secondo IP54!

* Prima dell'inizio dei lavori accertarsi che I'apparecchiatura non sia sotto tensione!

¢ Durante il funzionamento parti degli interruttori elettrici si trovano sotto tensione pericolosa!

* Durante il funzionamento delle apparecchiature elettriche le coperture di protezione non devono
essere rimosse!

* Dopo il primo guasto sostituite assolutamente I'apparecchiatura!

* Leriparazioni sull'apparecchiatura, in particolare I'apertura della custodia, devono essere
effettuate soltanto dal produttore.

* Conservate le istruzioni per l'uso!

2. Breve descrizione

Il gateway serve alla connessione di dispositivi del sistema Interface a una rete CANopen.

E possibile collegare fino a 32 dispositivi (slave).

L'assegnazione dei dati di processo puo essere adattata individualmente mediante il gateway DTM secondo

le necessita dell'applicazione. Il DTM consente anche una integrazione semplice negli ambienti FDT.

E] Il gateway DTM & disponibile su internet alla pagina phoenixcontact.com.

L'indirizzo viene impostato mediante un pulsante oppure mediante un PC o un memory stick collegato alla S-PORT.
La terminazione del bus deve avere luogo all'interno del cavo di connessione del bus.

3. Indicazioni sui collegamenti
3.1 Elementi di comando ([i])

1 Ingressi IN1 ... IN4

Ingressi da IN5 ... IN8

S-PORT Collegamento per I'adattatore di programmazione

LED PWR Stato del dispositivo

Comunicazione IFS

PHOENIX CONTACT GmbH & Co.KG
FlachsmarktstraBBe 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

PHCENI
CONTACT

phoenixcontact.com MNR 9060551 2018-08-08
IT Istruzioni per I'uso per gli installatori elettrici
(istruzioni per I'uso originali)
ES Manual de servicio para el instalador eléctrico
(instrucciones de servicio originales)
PT Manual de instrucdes para o instalador elétrico
(manual de instru¢des original)
EM-CAN-GATEWAY-IFS 2901504

LED ERR Errore nel dispositivo o nel processo

LEDC Stato CANopen®

2
3
4
5 LED DAT
6
7
8

LED SF Errore della stazione

9 Pulsante per l'impostazione dell'indirizzo

10 Interfaccia CAN

1 Uscite O1 - O4

12 Piedino metallico per il fissaggio sulla guida di montaggio <&

13 Connessione per connettore per guide di supporto PSR-TBUS

14 Ingresso: tensione di esercizio Ug

15 Tensione di alimentazione per le uscite 01...04

Alimentare gli ingressi di tensione di comando e di dimensionamento mediante i moduli di alimentazione
@ secondo DIN 19240 (massimo 5 % di ripple residui).

In caso di linee di comando lunghe, impiegare linee schermate per evitare I'accoppiamento induttivo o
@ capacitativo degli impulsi di disturbo.

@ In caso di collegamento di pit conduttori a un singolo modulo, impiegare conduttori con sezione identica.

3.2 Montaggio ((3])
c Il montaggio e lo smontaggio del GATEWAY devono essere effettuati solo in assenza di tensione!

Connettore per guide di montaggio TBUS
Il connettore per guide di montaggio TBUS permette la comunicazione del sistema INTERFACE e/o I'alimen-
tazione della tensione dei singoli dispositivi del sistema INTERFACE.

L'utilizzo del connettore per guide di montaggio TBUS per I'alimentazione dei moduli & possibile solo in
(D abbinamento a dispositivi funzionanti con 24 V DC!

Collegare tra loro il numero richiesto di connettori per guide di montaggio TBUS (codice: 2707437).

Durante linstallazione del GATEWAY sulla guida di montaggio, controllare il corretto orientamento rispetto al TBUS.
L’alimentazione di tensione avviene sul gateway o su un morsetto di alimentazione. Rispettare la portata di
corrente ammessa!

3.3 Terminazione bus

La terminazione bus viene eseguita in caso di bus CANopen con 120 Q sul gateway sui morsetti C_L e C_H.
La terminazione & necessaria gia in caso di linee brevi con baud rate basso.

Nella pratica & sufficiente, in caso di linee brevi, una terminazione su un'estremita, in condizioni ideali il BUS
viene terminato su entrambe le estremita (e solo li) con 120 Q.

Ug GND

o D]

EAFALATALN

PWRDAT ERR C SF
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PORTUGUES ESPANOL ITALIANO

4. Indicadores de status de LED
Os cinco LEDs visualizam os diversos estados operacionais do GATEWAY. ([4])

4. LED de indicaciones de diagnéstico y estado
Los cinco LEDs indican los distintos estados de funcionamiento de la PASARELA. ([4])

4. Indicatori LED di stato
Cinque LED permettono di visualizzare i vari stati operativi del GATEWAY: ([4])

4.1 Ajustar e mostrar o endereco do fieldbus
* Pressione a tecla (9) por mais de 4 segundos (LED-PWR piscando). O Gateway muda no modo operacio-
nal "Parametrizagao endereco do Fieldbus". ([4])
Apos o acionamento da tecla, os cinco LEDs mostram o offset de endereco atual. ([5])
Pode-se entrar com um enderego basico através do Gateway-DTM (Default = 0).
* Tocando a tecla (9), pode-se aumentar o offset de enderego até o valor maximo de "31". Na sequéncia re-
torna-se a"0".
* Parasalvar a regulagem, pressione a tecla (9) por mais de 6 segundos.
Apos 15 segundos sem pressionar a tecla (9), o modo de pardmetros seré finalizado sem a introdugéo
de nenhum dado.

4.2 Regulagem e exibicao da vel de tr i ]

* Pressione atecla (9) por mais de 8 segundos (LED PWR piscando). O Gateway muda no modo operacional
"Parametrizagdo da velocidade de transmissao". ([4])

Apos o acionamento da tecla, os cinco LEDs mostram o indice da velocidade de transmiss&o. ([€])

* Tocando a tecla (9), pode-se aumentar o indice até o valor maximo de "9". Na sequéncia retorna-se a "1".

* Parasalvar a regulagem, pressione a tecla (9) por mais de 6 segundos.

Apos 15 segundos sem pressionar a tecla (9), o modo de pardmetros seré finalizado sem a introdugéo
de nenhum dado.

idad,

4.3 Ajustar e exibir o endereco do sistema de interface

* Pressione a tecla (9) por mais de 12 segundos (LED PWR piscando rapidamente). O Gateway muda para
o modo operacional "Enderegamento IFSM". ([4])

Apds o acionamento da tecla, os cinco LEDs exibem o endereco IFSM atual. ([7])

* Pressione atecla do primeiro dispositivo conectado (Slave). O Slave adota o endere¢o que esta sendo exi-
bido no Gateway.

O Gateway aumenta automaticamente o endereco IFSM atual em "um"”, de modo que o préximo Slave possa

ser enderecado ao Bus IFS.

* Pressione a tecla no préximo Slave.

* Da mesma forma enderece todos os Slaves no Bus IFS.

* Parasalvar aregulagem pressione a tecla (9) no Gateway por mais de 6 segundos. Todos os LEDs de Sta-
tus se acendem brevemente.

H

4.2 Ajuste y vist

Tras 15 segundos sin puilsar la tecla (9), se finaliza el modo de parametrizacion sin guardar los datos
introducidos.

ion de la vi

locidad de trar

* Pulse la tecla (9) durante mas de 8 segundos (el LED PWR parpadea). La pasarela de enlace cambia a
modo "Parametrizacion de la velocidad de transmision”. ([2])

Tras soltar la tecla, los cinco LEDs muestran el indice de velocidad de transmision. ([€])

¢ Pulsando la tecla (9), aumenta el indice hasta un valor maximo de "9". Finalmente, se vuelve a ponera "1".

» Para guardar la configuracion, pulse la tecla (9) durante méas de 6 segundos.

(4]

Tras 15 segundos sin puilsar la tecla (9), se finaliza el modo de parametrizacion sin guardar los datos
introducidos.

4.3 Ajuste y visualizacion de la direccion del interfaz de sistema

¢ Presione el pulsador (9) durante mas de 12 segundos (el LED PWR parpadea rapidamente). La pasarela
de enlace cambia a modo "Direccionamiento de IFSM". ([4])

Tras soltar la tecla, los cinco LEDs muestran la direccion IFSM actual. ([7])

* Pulse la tecla en el primer dispositivo conectado (esclavo). El esclavo adopta la direccion que se muestra
en la pasarela de enlace (maestro).

La pasarela de enlace aumenta automaticamente la direccién IFSM actual en "uno", de modo que pueda

direccionarse otro esclavo en el bus IFS.

* Pulse latecla en el siguiente esclavo.

* Direccione de este modo varios esclavos en el bus IFS.

* Paraguardar la configuracion, pulse la tecla (9) de la pasarela durante mas de 6 segundos. Todos los LEDs
de estado se encienden brevemente.

LED Status ‘ Descrigao LED Estado [Descripcién LED Stato [Descrizione
PWR (verde) - Estado do equipamento PWR (verde) - Estado del dispositivo PWR (verde) - Stato del dispositivo
Desligado Som tensao de alimentagao Off No hay tensién de alimentacion. Off Tensione di alimentazione non presente.
. Encendido Tension de alimentacion OK. On Tensione di alimentazione OK.
Ligado Tens&o de alimentagao OK. Parpadeo (1,4 Hz) Configurar direccion CANopen®. LCampeggia (1,4 Hz) Impostare Tindirizzo CANopen®™.
Pisca (1,4 Hz) Ajustar endereco CANopen®. parpadea irregularmente (1,4 Hz) |Ajuste de la velocidad de transmisién Lampeggia in modo irregolare (1,4 Hz)|Impostare la velocita di trasmissione
pisca de forma irregular (1,4 Hz) | Ajustar a velocidade de transferéncia Parpadea (2,8 Hz) Asignacion de direccion IFS Lampeggia (2,8 Hz) Assegnazione indirizzo IFS
Pisca (2,8 Hz) Distribuigao de endereco IFS DAT (verde) - Comunicacién IFS DAT (verde) - Comunicazione IFS
DAT (verde) - Comunicago IFS Off No hay tréfico de datos Off Traffico dati assente
Encendido Trafico de datos ciclico On Traffico dati ciclico
Desligado Sem transmiss&o de dados Parpadeo (1,4 Hz) Se configura el dispositivo Lampeggia (1,4 Hz) Configurazione del dispositivo in corso
Ligado Transmissé&o ciclica de dados Parpadea (2,8 Hz) Véase el capitulo "Manejo de tarjeta de memoria™ en el manual Lampeggia (2,8 Hz) Vedere il capitolo "Utilizzo del memory stick" nel manuale.
Pisca (1,4 Hz) O equipamento & configurado correspondiente. lampeggia La velocita di trasmissione viene impostata
Pisca (2,8 Hz) Ver capitulo "Manuseio do pen drive’ no manual. parpadea Se establece la velocidad de transmision ERR (rosso) - Errore nel dispositivo o nel processo
= — - ERR (rojo) - Error de dispositivo o proceso Off Nessun guasto presente.
piscando Taxa de transmiss&o sendo ajustada Off No hay ninguna perturbacion. On Errore interno grave!
ERR (vermelho) - Erro de equipamentos ou erro do processo Encendido {Error interno grave! Lampeggia (1,4 Hz) AVVERTENZA: Sovraccarico del driver di uscita!
Desligado N&o ha avaria. Parpadeo (1,4 Hz) ADVERTENCIA: sobrecarga del driver de salida C (rosso/verde) - Stato CANopen®(secondo le specifiche CANopen®™)
Ligado Erro interno grave! C (rojo/verde) - estado de CANopen®(conforme a la especificacion de CANopen™) Off Tensione di alimentazione assente o il dispositivo si trova in
- o = = Off Sin tensién de alimentacién o el dispositivo esta en reinicializacion. stato di reset.
Pisca (l,4Hz) ATENGAO: sobrjelcar{;a do driver'de;saida Encendido (verde) Estado "Operational™: el dispositivo esta listo para funcionamiento. Acceso (verde) Stato "Operational: il dispositivo € pronto per l'uso.
c (vermelho/verde) - Status do CANopen(conf. especificagéio do CANopen) parpadea (verde / rojo) Deteccion de velocidades en baudios automatica activa Lampeggio (rosso / verde) Il riconoscimento automatico del baudrate € attivo
Desligado Sem tenso de alimentag&o ou o equipamento esta no estado parpadea (verde) Estado "Pre-operational™: no es posible una transferencia PDO. Lampeggio (rosso) Stato "Pre-Operational”: non & possibile eseguire alcun invio di
de reset. parpadea una vez (verde) Estado "Stopped™: modo a prueba de errores, no es posible oggetti dati progetto (PDO).
Ligado (verde) Estado "Operational": o equipamento esta pronto para funcionar. una transferencia PDO. Lampeggio semplice (verde) Stato "Stopped": stato Fail safe, non & possibile eseguire I'invio
piscando (verde / vermelho) Identificagdo automatica de Baudrate esta ativa Encendido (rojo) ET controlador CAN no tiene conexion con el BUS (bus off). di PDO. ]
piscando (verde) Estado "Pre-Operational': ndo & possivel nenhuma transmis- parpadea una vez (rojo) Almenos un contador de fallo ha alcanzado el nivel de advertencia. Acceso (rosso) Il controllore CAN non presenta collegamento con il BUS (bus off).
sdo PDO. parpadea dos veces (rojo) Se ha iniciado un evento Guard o un evento Heartbeat. Lampeggio semplice (rosso) Almeno uno dei contatori degli errori ha raggiunto il livello Warning.
= = = — - parpadea tres veces (rojo) Error de timeout de sincronizacion Lampeggio doppio (rosso) E stato attivato un evento Guard o un evento Heartbeat.
piscando uma vez (verde) :Estadov SEOPSS%' estado Fail-Safe; ndo é possivel nenhuma SF {fojo) - Fallo de estacion Tampeggio plo (10ss0) Sync-Timeout-Error
' ransmissao - _ Off No hay ninguna perturbacion. SF (rosso) - Errore della stazione
Ligado (vermelho) Controlador CAN n&o tem conex&o com o BUS (bus off). Encendido Fallo interno de un participante o el participante no esta Off Nessun guasto presente.
piscando um vez (vermelho) Pelo menos um contador de erros atingiu o nivel de alerta. conectado o no esta disponible. On Errore interno di un partecipante bus oppure partecipante non
piscando duas vezes (vermelho) | Foi disparado um Guard-Event ou Heartbeat-Event. Parpadeo (1,4 Hz) Error de proceso o error en la periferia de un participante. collegato/non disponibile.
piscando trés vezes (vermelho) Sync-Timeout-Error (Erro de fim de ciclo sinc.) 4.1 Ajuste y visualizacion de la direccion de bus de campo Lampeggia (1,4 Hz) Errorerdi processoiaierrore pentericodiunpartecipante bus:
SF (vermelho) - Erro de estagao ¢ Pulse |? tecla (9) durante mas de 4 segundos (eI"LED PWR parpadea). La pasarela de enlace cambia a 4.1 Impostazione e visualizzazione dell'indirizzo del bus di campo » )
= e 7 modo "Parametrizacion direccion bus de campo”. ([£]) * Premere il pulsante (9) per piti di 4 secondi (lampeggio LED PWR). Il gateway passa alla modalita operativa
Desligado N&o ha avaria. Tras soltar la tecla, los cinco LEDs muestran el offset de direcciones actual. ([E]) “Parametrizzazione indirizzo del bus di campo”. (&)
Ligado Erro interno de um participante ou o participante ndo esta Puede configurar una direccion base mediante la pasarela de enlace DTM (predeterminado = 0). Terminata la pressione del pulsante, i cinque LED indicano I'offset di indirizzo attuale. ([5])
conectado ou ndo esta acessivel. * Pulsando la tecla (9), aumenta el offset de direcciones hasta un valor maximo de "31". Finalmente, se vuel- E possibile impostare un indirizzo base tramite il gateway DTM (default = 0).
Pisca (1,4 Hz) Erro de processo ou um erro na periferia de um participante. veaponera"0". B i * Premendo piti volte il pulsante (9) si aumenta 'offset di indirizzo fino a un valore massimo di “31”. Premendo
* Para guardar la configuracion, pulse la tecla (9) durante mas de 6 segundos. ulteriormente si ritorna al valore “0”.

* Per memorizzare le impostazioni premere il pulsante (9) per piu di 6 secondi.
@ Dopo 15 secondi senza premere il pulsante (9) la modalita di programmazione termina senza memoriz-

zare alcuna immissione.

4.2 Impostazione e visualizzazione della velocita di trasmissione

* Premere il pulsante (9) per pili di 8 secondi (lampeggio LED PWR). Il gateway passa alla modalita operativa
“Parametrizzazione della velocita di trasmissione”. ([2])

Terminata la pressione del pulsante, i cinque LED indicano I'indice della velocita di trasmissione. ([€])

* Premendo piu volte il pulsante (9) si aumenta I'indice fino a un valore massimo di “9”. Premendo ulterior-
mente si ritorna al valore “1”.

* Per memorizzare le impostazioni premere il pulsante (9) per piu di 6 secondi.

@ Dopo 15 secondi senza premere il pulsante (9) la modalita di programmazione termina senza memoriz-

zare alcuna immissione.

4.3 Impostazione e visualizzazione dell'indirizzo del sistema Interface

* Premere il pulsante (9) per piu di 12 secondi (il LED PWR lampeggia velocemente). Il gateway passa alla
modalita operativa “Indirizzamento IFSM”. ([4])

Terminata la pressione del pulsante, i cinque LED indicano l'indirizzo IFSM attuale. ([7])

* Premere il pulsante sul primo dispositivo collegato (slave). Allo slave viene applicato I'indirizzo corrente
visualizzato nel gateway (master).

Il gateway aumenta automaticamente l'indirizzo IFSM attuale di “uno”, in modo da poter indirizzare un altro

slave sul bus IFS.

* Premere il pulsante sullo slave successivo.

* Indirizzare in questo modo tutti gli slave sul bus IFS.

* Permemorizzare 'impostazione premere il pulsante (9) sul gateway per piu di 6 secondi. Tutti i LED di stato
si accendono brevemente per una volta.

Tipo Cédigo  Tipo

Cadigo

Tipo

Cod.art. EM-CAN-GATEWAY-IFS 2901504

Alimentacao Alimentacién

Alimentazione

Tenséo de alimentacdo de comando do circuito de corrente nominal Ug

Tension de alimentacion asignada del circuito de control Ug

Tensione di alimentazione del circuito di comando di dimensionamento Ug

24V DC-20% ... +25 %

Corrente de alimentagéo de comando Ig mais corrente de carga das saidas  Corriente de alimentacion de control de dimensionamiento s mascorrientede  Corrente di alimentazione, di comando, di dimensionamento Ig  piucorrentedi 85 mA
carga de las salidas carico delle uscite

Entradas digitais Entradas digitales Ingressi digitali

Tensao de controle Ug Tensién de accionamiento de dimensionamiento Ug Tensione di lavoro di dimensionamento Ug 24V DC +20 %

Corrente de controle Ig Corriente de accionamiento de dimensionamiento I Corrente di lavoro di dimensionamento I 3mA

Ligacao de protegdo  Prote¢ao contra inversao de polaridade Prote¢do contra  Circuito de proteccion Prot. contra inversion de polaridad  Circuito di protezione Prot. contro inversione polarita

sobretens@o Prot. contra sobretensiones Prot. contro le sovratensioni

Saida de comando Salidas de conmutacién Uscite di commutazione

Tensao residual Tension residual Tensione residua 1V

Corrente de comutagdo maxima Corriente de conmutacion maxima Max. corrente d'inserzione 500 mA

Ligacao de protegao Protecéo contra inversao de polarizagao, observar  Circuito de proteccion Proteccion contra inversion de polaridad conectadaen  Circuito di protezione Protezione parallela contro inversione di polarita, prestare

disjuntor Protecdo com, no max., fusiveis F de 8 A paralelo, observar el fusible Proteccion con fusible de 8 A como maximo  attenzione al fusibile Protezione con fusibile da 8 A max.

Interface-System Interface-System Interface-System

Taxa de transmissao Velocidad de transmision Velocita di trasmissione 76,8 kBit/s

Conexdo Conector Bus para trilho de fixagdo ~ Conexién Conector de bus para carriles  Collegamento Connettori bus
S-PORT (conector) S-PORT (conector) S-PORT (connett. maschio)
CANopen”™ CANopen” CANopen®
Taxa de transmissao Velocidad de transmision Velocita di trasmissione 10 kBit/s ... 1 MBit/s
Conexao Saida para conector MSTB ~ Conexion Salida para conector MSTB  Collegamento Presa per spina MSTB
Dados Gerais Datos generales Dati generali
Grau de protegdo Indice de proteccion Grado di protezione 1P20
Grau de impurezas Grado de polucion Grado d'inquinamento 2
Categoria de sobretensdo Categoria de sobretensiones Categoria di sovratensione 11
Faixa de temperatura ambiente Operagdo  Margen de temperatura ambiente Funcionamiento  Range temperature Funzionamento -25°C...50 °C
Armazenamento/transporte Almacenamiento/transporte Immagazzinamento/trasporto  -35°C ... 80 °C

Material da caixa Poliamida PA sem refor¢co

Material de la carcasa Poliamida PA sin reforzar

Materiale custodia Poliammide PA non rinforzato

Dimens6esL/A/P

Dimensiones An./Al./Pr.

Dimensioni L/A/P

22,5mm/99 mm/114,5 mm

Conformidade / Certificagoes

Conformidad / Homologaciones

Conformita/omologazioni

Certificagoes

Homologaciones

Omologazioni

-©- I

Wil A
i 4
‘ g
: o
6
7
8
9
Code [ON]z[¢] |Field Bus Field Bus
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR| C | SF | Adress
4 5 6 7 8 Offset 4 5 6 7 8 Offset
0 . 16
. 1 . . 17
3 2 . . 18
. . 3 . . . 19
. 4 . . 20
. . 5 . . . 21
0 . 6 0 O o 22
. . . Z . . . . 23
. 8 . . 24
. . 9 . . . 25
0 . 10 . . . 26
. . . 11 . . . . 27
0 0 12 . 0 . 28
. . . 13 . . . . 29
. . . 14 . . . . 30
. . . . 15 . . . . . 31
&}
Code [ON]z[e]
PWR | DAT | ERR (o] SF Index Transmission Speed [kBaud]
4 5 6 7 8
. 1 Automatic detection (default)
o 2 10
o . 3 20
. 4 50
. . 5 100
. . 6 125
. . . 7 250
. 8 500
. . 9 1000
Code IFSM IFSM
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR| C | SF | Adress
4 5 6 | 7 8 4 5 6 | 7 8
32 . 16
3 1 . . 17
3 2 3 . 18
e . 3 . o o 19
. 4 . . 20
. . 5 . . . 21
. . 6 . . . 22
. . . 7 0 . . . 23
. 8 . . 24
. . 9 . . . 25
0 . 10 0 . 0 26
. . . 11 . . . . 27
0 0 12 0 0 . 28
. . . 13 . . . . 29
. . . 14 . . . . 30
. . . . 15 . . . . . 31

Normas/Disposi¢coes

Normas/disposiciones

Norme/disposizioni

EN 50178

R
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PYCCHUA PYCCHUU TURKCE TURKCE

LLIHHOEe yCTPOMCTBO CONpPAKEHUA CANopen® anAa
cuctemHbix yctpoiicte INTERFACE

1. MpaBuna TexHUKU 6e30NacCHOCTU

¢ Cobniopaiite npaBuna 6e3onacHOCTU Npu paboTe € 3IEKTPOTEX.
o6opya-M 1 npeanucaHlna npogeccrMoHanbHOro cotosa!

¢ HecobniogeHne TeXHUKN 6e30MNaCHOCTU MOKET NOBJIeYb 3a co60i
CMepTb, TAMEsbIE YBEYbA WU 3HAYUTE bHbII MaTepuasbHblii yuep6!

* Bsogp B aKcnyatauuio, MOHTaM, moaudg LIUA 1 A0C L1y o060-
PYAOBaHMA NPOU3BOAUTCA TOJIbKO KBanuduumup uuanu
CTaMM Mo I/IEKTPOTEXHUKE.

* 3JHcnnyaraumA B 3aKPbITOM pacnpegenutesibHoM Wwragy cornacHo IP54!

¢ [Mepep Hayanom paboT OTKIOYUTE NUTaHUE yCTpolicTBa!

¢ B paboyem pemume feTasniu KOMMYTaLUUOHHBIX 3/IEKTPUYECKUX
YCTPOWCTB HAXOAATCA NOJ ONacHbIM HanpamxeHuem!

* Bo Bpems 3KcrlyaTaLum 3/1IeKTPUUECKUX KOMMYTaLMOHHBIX YCTPOICTB
3anpelaeTca CHUMaThb 3alMUTHbIE KPbIWKK!

¢ Tocne nepBoro e c60a 06A3aTeNIbHO 3aMEHUTE YCTPONCTBO!

* PeMOHT ycTp-Ba, B 0CO6EHHOCTH TPe6yIoLuii OTKPbLITUA Kopnyca, 40N-
HEH NPOBOAUTLCA TOJIbKO NpeacTaBUuTeNnamMmu hupMbi-npoU3BoOAUTENA.

¢ CoxpaHuTe UHCTPYKuuio!

2. Kpatkoe onucaHue
LLinto3 (Gateway) npegHasHaueH 415 NOAK/OYEHUS CUCTEMHbBIX YCTPOMCTB
Interface k cetn CANopen.
MOMKHO NOAK/IOYUTL 0 32 YCTPOICTB (BEAOMbIX YCTPOWCTB).
HasHaueHue AaHHbIX NpoLiecca MOXKHO UHAMBUYa/IbHO COMIacoBaTh C BalMMK
NOTPe6GHOCTAMM C MoMoLLbto yeTpoicTea Gateway-DTM. DTM Takike o6ecneyu-
BaeT NPOCTYI0 UHTerpaumio B FDT-npunomenus.

WHbopmauuio 06 ycTpoiicTBe Gateway-DTM Bbl MOMKETE NOy4YUTb HA
E] caitte phoenixcontact.com.
HacTpoiika agpeca Npon3BOAUTCA C MOMOLLbIO KHOMKW WM NMOAK/IIOYEHHOTO K
S-PORT MK nan mogyna namMATH.
TepMMHUPOBAHKE LLUIMHBI AOTIKHO OCYLIECTB/IATLCA B Npefesiax COeAUHUTEb-
HOro Kabesist LUMHbI.

3. YHa3aHu1A No NOAK/IIOYEHUIO
3.1 OpraHbl ynpaBneHus ([1])

1 Bxogabl IN1 ... IN4

2 Bxopapb! IN5 ... IN8

3 S-PORT MogKnoyeHre ana agantepa nporpaMMMpoBaHua
4 CeeTogrog PWR | CocTosiHWe ycTpoiicTBa

5 Csetopnog DAT HommyHukaums IFS
6

7

8

CeeTogvog ERR | C60M yCTPOWCTB 1 OLLIMGKYM NpoLecca
Csetopnopn C CocTosiHne CANopen®
Csetopmopa SF OwwunbKa cTaHumm

9 KHonKa 18 HacTpolku agpeca

10 | MHTepoeiic CAN

11 Bbixoabl O1 - 04

12 | MeTa/NIMHECKUI HUMHWI 38HMM [U15 KDETJIEHUS HA MOHTAMHOM peiike A
13 MoaKnto4eHre ANA CoeAMHUTENS MOHTaXHOW perkn TBUS

14 | Bxop: Pa6oyee HanpsieHue Ug

15 HanpsmeHnue nutanma ans seixogos O1...04

Bxopbl pacHeTHOro HaNpAXEHWA MUTaHWUA Lienu yrpas/eHna U ynpasnsio-
@ LLiero HanpsXeH1A HeoBXoAMMO UCMO/IL30BaTb BMECTE C MOAYIAMM NUTa-
HusA cornacHo DIN 19240 (MaKc. 5 % ocTaTouHOM nynbcauum).

Bo nsberaHune WHAYKTUBHOIO U1 EMKOCTHOIO BJIMAHMA UMNYNbCHbIX
@ NOoMeX Ha ynpasnstowune Kabenmn Cnepyet ncnonb30oBaTb 3KPaHbI.

MpK NOACOEANUHEHUM HECKOIBKIX MPOBOAOB MOA OAHOM KAEMMOM HEO6XO-
[LMMO MCMO/b30BATL MPOBOAA OAMHAKOBOTO CEHEHUS.

3.2 MoHTax ([3])

MoHTaw/aemoHTa wio3a GATEWAY paspeluaeTtca TO/IbKO Npu OTCyT-
& CTBUM HanpsiKeHus!

CoepfuHUTENDb AR YCTAHOBKU Ha MOHTaMHyo peiiky TBUS

CoeanHUTENb [ YCTAaHOBKU Ha MOHTaHyto peiiky TBUS nossonset obecne-
YUTb CUCTEMHYIO KOMMYHUKaLMio INTERFACE w/unm nogady HanpsimeHus nuta-
HUA K OTAE/IbHBIM CUCTEeMHbIM ycTpolicTBam INTERFACE.

Mcnonb3oBaHWe yCTaHaBIMBAEMOrO Ha MOHTaMHYIO PEIKY CoeuHUTENA
TBUS ana nuTaHnsa Moayselt BO3MOXHO TOJIbKO BMECTE € YCTpoWCTBaMU
nuTaHnem 24 B DC!

CoeAVHNUTL HEOBXOAMMOE KOJIMHECTBO YCTAHAB/IMBAEMbIX HA MOHTAMHYIO PerKy
coepunnTeneit TBUS (apt. Ne: 2707437).

Mpu ycTaHoBKe wto3a GATEWAY Ha MOHTamHy0 peiKy cobnogarb CooTBeT-
CTBYyIOLLEe BbipaBHMBaHWE MO OTHOLLEHMIO K coeanHuTento TBUS.

HanpsxeHune nutaHna nogaetca Ha Wwito3 (Gateway) unm Knemmy nutaHua.
Cobntogate AONYCTUMYIO HAarpy304HY CMOCOGHOCTb MO TOKY!

3.3 TepmMHMpOBaHMWE LWKNHbI

TepmunnmpoBanwue wuHbl Ha CANopen-Bus ocyulectenaetca 120 Q Ha wtose y
knemm C_Lu C_H.

TepMMHMpPOBaHKUE TPEBYETCA YE NMPU KOPOTKMX MPOBOJHUKAX C HU3KOM CKOPO-
CTblO NepeAayn AaHHbIX.

Ha npaKTuiKe npu Ucnonb30BaHUM KOPOTKUX Kabesiei fOCTaTO4HO BbIMOHUTDL
TEPMUHUPOBAHWE OAHOrO KOHLA LLUMHBI, B UAEAIBHOM C/lyyae - 060MX KOHL0B
(v Tonbko Tam) npu 120 Om.

"+, RSPSupply - 1-888-532-2706 - https://www.RSPSupply.com

-, See the product details here

INTERFACE sistem cihazlan icin CANopen® veriyolu kuplérii

1. Guvenlik notlari

« Lutfen elektrik miihendisligi giivenlik yonetmeliklerine, endiistriyel gii-
venlik ve yikiimliliiklerine uyun.

* Bu giivenlik yonetmeliklerini ihlal etmek 6liime, ciddi personel yaralan-
malarina veya ekipman hasarina sebep olabilir!

* Devreye alma, montaj, degistirmeler ve yiikseltmeler sadece yetkin
elektrik miithendisi tarafindan yapiimahdir!

* P54 kapali bir kontrol panosunda caligma!

* Cihaz Gizerinde ¢caligmadan 6nce giicii kesin!

* Caligma sirasinda elektrik anahtarlama cihazlarinin parcalari iizerlerin-
de tehlikeli gerilimler tasir!

* Calisma sirasinda koruma kapaklar elektrik salterinden sékiilmemelidir!

¢ Ariza durumunda cihazi derhal degistirin!

* Cihaz onarimlari, 6zellikle muhaf
dan yapilmalidir.

« Igletme talimatlarini giivenli bir yerde saklayin!

Uretici tarafin-

2. Kisa tanim
Gateway, INTERFACE sistem yelpazesi cihazlarini bir CANopen® agina bagla-
mak i¢in kullanilir.
En fazla 32 cihaz (bagimli) baglanabilir.
Stireg verileri atamasi, gateway DTM'yi kullanarak uygulama gereksinimlerinize ézel
olarak uyarlanabilir. DTM bir FDT ortaminda kolay entegrasyon igin de kullanilir.
Ag gegidi DTM'yi INTERNET (izerinde phoenixcontact.com adresinde bula-
bilirsiniz.
Adres, bir buton veya bir bilgisayar veya S-PORT'a baglanan bir bellek gubugu ile
ayarlanir.
Bus veriyolu baglanti kablosunda sonlandirimalidir.

3. Baglanti talimatlari
3.1 Calisma elemanlari ([i)
1 Girigleri IN1 ... IN4

PHGNI PHOENIX CONTACT GmbH & Co.KG
FlachsmarktstraBBe 8, 32825 Blomberg, Germany

CONTAcr Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

2 Girigleri IN5 ... IN8

3 S-PORT Programlama adaptorii baglantisi
4 LED PWR Cihaz durumu

5 LED DAT IFS haberlesme

6 LED ERR Cihaz veya proses hatasi

7 CLED CANopen® durumu

8 SFLED istasyon hatasi

9 Adres ayarlama tusu

10 |CAN interface

11 | O1-04 gikiglar

12 | DIN rayina tespit igin metal taban mandali 4

13 | TBUS DIN rayi konnektorii baglantisi

14 | Giris: Galigsma gerilimi Ug

15 | 01...04 gikiglari igin besleme gerilimi

Nominal kontrol gerilimi ve kontrol gerilimi girigleri DIN 19240 standardina uygun
@ glic kaynag modiilleri ile beslenmelidir (Artik dalgalanma %5, maksimum).

Uzun kontrol kablolarinin kullanildigi yerlerde giiriiltii emisyonlarinin endiik-
@ tif ve kapasitif gegislerine engel olmak igin, ekranli iletkenler kullanilimasini
tavsiye ederiz.

Bir terminale gok sayida iletken baglamak istiyorsaniz, ayni iletken en
kesitine sahip iletkenler kullanmaniz gerekir.

3.2 Montaj ([3])
2 Ag gegidi yalnizca gerilim baglantisi kesildikten sonra takilip sékiilebilir.

TBUS DIN ray konnektorii
TBUS DIN rayi konnektdrii INTERFACE sistemi haberlesmesi ve/veya bagimsiz
INTERFACE sistemi cihazlarinin enerji beslemesini mimkdn kilar.

Modoillerin enerji beslemesi igin TBUS DIN ray konnektérii kullanimi
yalnizca 24 V DC cihazlarda mimkindur.

Gerekli sayida TBUS DIN rayr konnektérini (Siparis No. 2707437) birlikte baglayin.
Ag gegcidini DIN rayina yerlestirirken, TBUS ile dogru hizada oldugundan emin olun.
Gilig, gateway'de veya bir gic klemensinde beslenir. izin verilen akim tagima
kapasitesini gézlemleyin.

3.3 Veriyolu sonlandirma

CANopen bus igin bus sonlandirma gateway'de C_L ve C_H klemenslerinde
120 Q ile saglanir.

Sonlandirma kisa kablolar ve dlisik baud hizlannda olmalidir.

Pratikte, kisa kablolar kullanildiginda bir ugta sonlandirma yeterlisir. ideal olarak,
veriyolu 120 Q ile her iki ucta (ve sadece buralarda) sonlandirilir.

Pphoenixcontact.com MNR 9060551 2018-08-08
TR Elektrik personeli i¢in kullamm talimatlar
(orijinal isletme talimati)
RU UHCTPYKUMA No aKkcnayatauuu ANA 371eKTPOMOHTaHUKA
(opUrMHaIbHOM MHCTPYKLMKM NO SKCIIyaTaLmMm)
EM-CAN-GATEWAY-IFS 2901504
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PYCCHUUA PYCCHUN TURKCE TURKCE

4.2 Aktarma hizini ayarlama ve gériintiileme

4. CU[, nHpnKaTopbl COCTOAHUA

MATb CBETOAMOA0B OTOGPAKAIOT PA3/IMyHbIE COCTOAHUA W3a GATEWAY. ([4])
cua
PWR

Cratyc [Onucanue
(3eneHbiit) - CocToAHME YCTPOWCTBa

Bbixn. HeT nuTarowero HanpseHus.
Bxog MuTatowiee HanpaXKeHWe B HOPME.
muraet (1,4 T'y) YcTtaHOBUTb agpec CANopen®.
muraeT HeperynapHo (1,41) | HacTpowTs cCKOpoCcTh Nepegayn
muraet (2,8 'u) HasHaueHue agpecos IFS

DAT | (3eneHbiit) - Kommy uua IFS
BbIka. Hert TpaduKa aaHHbIX
Bxog Linknnyeckan nepegada AaHHbIX

muraet (1,4 T'y)
muraet (2,8 'u)

YCTPOMCTBO KOHUrypupyeTcs

Cwm. rnasy "Mpumenenne USB-HakonuTens" B
PyKOBOACTBE MO aKCMyaTaLmu.

HaCTpaMBaeTCH CHKOPOCTb nepejayqn AaHHbIX
KpacHbIii - C6OM YCTPOICTB U owMGKK npouecca

mMuraet

ERR

Bbikn. C6oeB HeT.
Bxop CepbesHblit BHYTPeHHHI cooi!
muraet (1,4 'u) OCTOPOHHO: neperpy3ska BbIxogHOro
6nokxa!
C (KpacHblit/3enieHbli) - CocToAHMe CANopen® (corn. cneyundurKaumm
CANopen®)
Bbikt. OTCyTCTBYET HaNpsAXKeHWe MUTaHNA UK

YCTPOMCTBO HAXOAWTCA B PEHUMe copoca.

CocTosiHue "[0TOBHOCTb K MyCKY": yCTPOW-
CTBO roToOBO K pa6oTe.

ABToonpep,eneHMe CHKOpPOCTU nepeaayu aaH-
HbIX aKTUBMPOBaHO

CocTosHue "MpeasapuTtenibHas roTOBHOCTb
K nycky": nepeaadya PDO HeBO3MOMKHa.

CocTosiHue "OcTaHOB": 0TKa30yCTOMUMBOE
cocTosiHue; nepeaada PDO HEBO3MOMHa.

Het cBsizu CAN-KoHTposiepa ¢ WwnHoi BUS
(bus off/wmHa BbIKNA).

Kak MWHUMYM OUH CHETHMK OLUMBOK AoCTuUr

Bk~ (3eneHblIi)

MWraert (3eneHbii /
KpacHbIi)

MuraeT (3eneHbli)

MuraeTt ogHOKpaTHO
(3eneHbii)

BKn (KpacHbIi)

Mwuraet OAHOKPAaTHO

(KpacHblit) YPOBHSA NpefynpexaeHnsa.
Mwraet gByKpatHo Cpa6otano cobbitne Guard nnm Heartbeat.
(KpacHbli)
MwraeT TpexkpaTHO OLLUMGKa CUHXPOHM3ALMM BPEMEHW OXUAAHNUA
(KpacHbli)
SF (KpacHbii) - OlWKM6Ka cTaHLMKn
Bbikn. C6oeB HerT.
Bxoa BHYTpEHHAA OLMGKA OKOHEYHOTO YCTPOM-

CTBa WM OKOHEYHOE YCTPOMCTBO HE MOAKIIO-
YeHO / He oTBeYaeT.

OwwnbKa npouecca nam nepudepuinHoOro oKo-
HEYHOro yCTporcTBa.

muraet (1,4 T'y)

4.1 HacTpoiika U MHAUKaLMA agpeca NoJsIeBO| LWKWHbI

* Haumarb KHOMKy (9) NPOAOIKMTENILHOCTBIO 60s1ee 4 CeKyHZ, (MUraeT CBeTo-
avog PWR). LLno3 nepexogut B pexunm pa6oTbl "MapameTpypoBaHue agpe-
ca nonesow WuHbl". ([2])

Mocne 3aBepLUEHNA HaKaTHUA KHOMKW NATb CBETOAMOAO0B OTOGPaKaloT aKTyab-

Hoe cMelLeHue agpeca. ([5])

Bas0BbIi1 aIpec MOKHO HACTPOUTL C MOMOLLbIO ycTpoiicTBa Gateway-DTM

(no ymonyanuio = 0).

o C Kam/pIM HaaTMeM KHOMKM (9) yBeIMYMBAETCA CMELLEHWE aZjpeca 0 MaKC.
3HadveHua "31". 3atem nponcxoanT cépoc Ha "0".

o [InA coxpaHeHWs HAaCTPOMKU HaXKMMaTb KHOMKY (9) NPOAOTKUTEIbHOCTBIO
6onee 6 cexkyHa,

[i]

Ecnu B TedeHre 15 cekyHA KHoMKa (9) He 3afeMCTBYETCH, PEXMUM napame-
TPUPOBaHWA 3aBepLUAeTCA 663 COXPaHEHWA AaHHbIX.

4.2 HacTpoiKa U MHOUKaLMA CKOPOCTU Nepefayn gaHHbIX

¢ Hamumatb KHOMKY (9) NPOA0IHKUTENBHOCTBIO 6onee 8 CeKyHA (MUraeT cBeTo-
avog PWR). LLntos (Gateway) nepexoauT B pexunm pa6oTbi "lMapameTpupo-
BaHWE CKOPOCTM nepegayy AaHHbix". ([2])

Mocne 3aBepLUEHUA HaKATHUA KHOMKW NATb CBETOAMOZ0B OTOGPAKAIOT MHAEKC

CKOPOCTU nepegayv aaHHbix. ([6])

¢ C KawabIM HaXaTem KHOMKK (9) yBeIMYMBAETCA MHAEKC 1O MaKC. 3HaYeHNA
"9". 3atem npoucxoauT cépoc Ha "1".

e [N coxpaHeHUa HaCTPOMKU HAMMaTb KHOMKY (9) MPOAOIKUTENBHOCTbLIO
6onee 6 CEKyHA.

[i]

4.3 Hacrtpoiika 1 MHAUKauuMA agpeca cuctemsbl Interface

* Haarb Ha KHOMKy (9) 1 yaepxuBars 6onee 12 cexkyHg, (csetogunon PWR
muraet 6b1cTpo). LLno3 (Gateway) nepexoauT B pexmm paboTsl "Agpecaums
IFSM". ([4])

Mocne 3aBepLUEHMA HAKATHA KHOMKM NATb CBETOAMOZO0B OTOGPAKAIOT aKTyaslb-

HbI agpec IFSM. (7))

* Hamarb KHOMKY Ha NepBOM MOAK/IIOYEHHOM YCTPOWCTBE (Be4OMOe YCTPOii-
CTBO). BefloMmoe ycTpoicTBO NepeHeceT oTobpamaemblii B JaHHbI MOMEHT
Ha Wwno3e Gateway (Beayluee yCTPOMCTBO) agpec.

LLinto3 Gateway aBTomaTtuyecky yBennunsaet IFSM-agpec Ha "oguH", no3Bonss

afipecoBartb C/ieAytollee BeOMOE YCTPOUCTBO Ha LimnHe IFS.

* Haarb KHOMKY Ha C/ieAyioLLeM BEJOMOM YCTPOMCTBE.

e TaKWM e 06pa3oM BbIMOSHUTL aApecaLmio BCEX BEAOMbIX YCTPOMCTB Ha
wwHe IFS.

e [1nA coxpaHeHWsi HACTPOMKM HaXKMMaTb KHOMKY (9) Ha ycTpolicTBe Gateway
6onee 6 ceKkyHz,. Bce cBeTOAMOAHBIE MHAUKATOPbLI COCTOSHNA OAHOKPATHO
KOPOTKO 3aropaTcs.

Ecnu B TeueHune 15 cekyHp KHoMnKa (9) He 3a/ieMCTBYETCA, PEXUM napame-
TPUPOBaHMWA 3aBepLIAETCA 63 COXPAHEHUA [JaHHbIX.

4. LED durum géstergeleri

Bes LED ag gegidini farkli alisma durumlarini gésterir. ([4]) 8
LED [Durum [Tanim
PWR | (Yesil) - Cihaz durumu "
KAPALI Besleme gerilimi yok.
Acik Besleme gerilimi OK. .
Yanip séner (1,4 Hz) CANopen® adresini ayarlama.
Diizensiz olarak yanip iletim hizinin ayarlanmasi
sonuyor (1,4 Hz)
Yanip séner (2,8 Hz) IFS adresi atama .
DAT | (Yesil) - IFS haberlesme
KAPALI Veri trafigi yok
Acik Déngusel veri trafigi *
Yanip séner (1,4 Hz) Cihaz yapilandiriliyor.
Yanip séner (2,8 Hz) Kullanici el kitabindaki "Bellek kartinin kullanil-
masi" bélimiine bakiniz. ”
Yanin sénen Aktarma hizi ayarlaniyor .
ERR | (Kirmizi) - Cihaz veya proses hatasi .
KAPALI Ariza yok.
Acik Onemli dahili hata.
Yanip séner (1,4 Hz) UYARI: Cikis siiriiciisiinde asir yik.
Cc (Kirmizi/yesil) - CANopen™ durumu (CANopen® spesifikasyonuna gére)
KAPALI Besleme gerilimi yok veya cihaz sifirlama
durumunda.
ACIK (yesil) "Caligma" durumu: Cihaz ¢alismaya hazir.
Yanip sonliyor (yesil/kirmizi) | Otomatik baud hizi algilamasi aktif
Yanip séniiyor (yesil) "Calisma éncesi" durumu: PDO iletimi mim-
kiin degil
Bir kez yanip sdnme "Durduruldu” durumu: Ariza emniyetli durum,
(yesil) PDO iletimi miimkiin degil.
ACIK (kirmizi) CAN kontrolérii veriyoluna bagl degil (veriyo-
lu KAPALI).
Bir kez yanip sdnme En az bir hata sayaci uyari diizeyine ulasti.
(kirmizi)
iki kez yanip sbnme Bir glivenlik olayi veya kullanilabilirlik sinyali
(kirmizi) olayi tetiklendi.
Ug kez yanip sénme Esitleme zaman asimi hatasi
(kirmizi)
SF | (Kirmiz)) - istasyon hatasi
KAPALI Ariza yok.
Acik Dahili cihaz hatasi veya cihaz bagh degil veya

yanit vermiyor.
Proses hatasi veya cihazda I/O hatasi.

Yanip séner (1,4 Hz)

4.1 Fieldbus adresini ayarlama ve goriintileme

« Butona (9) 4 saniyeden uzun sire basin (PWR LED'i yanip s6ner). Gateway,
"fieldbus adres parametreleme" moduna geger. ([4])

Butonu biraktiktan sonra bes LED, giincel adres ofsetini gosterir. ([5])

Gateway DTM'yi kullanarak bir temel adres ayarlananilir (varsayilan = 0).

* Butona (9) bastiginizda, adres ofseti maksimum deger olan "31"e ¢ikarilir.
Ardindan deger, "0"a sifirlanir.

e Ayarlan kaydetmek icin butona (9) 6 saniyeden uzun siire basin.

[i]

Butona (9) 15 saniye siiresince basmadiginizda, ayarlar kaydediimeden pa-
rametreleme modundan gikilir.

TexHU4YeCHUe XapaKTePUCTUKHU Teknik veriler

Tun

ApTuryn Ne

Siparig No.  EM-CAN-GATEWAY-IFS

H

4.3 Arabirim sistem adresini ayarlama ve gériintiileme

Butona (9) 8 saniyeden uzun siire basin (PWR LED'i yanip s6ner). Gateway,
"aktarma hizi" moduna geger. ([4])

Butonu biraktiktan sonra bes LED, aktarma hizi endeksini gosterir. ([€])

Butona (9) bastiginizda, endeks maksimum deger olan "9"a ¢ikarilir. Ardindan
deger, "1"e sifirlanir.
Ayarlarn kaydetmek igin butona (9) 6 saniyeden uzun siire basin.

Butona (9) 15 saniye siiresince basmadiginizda, ayarlar kaydediimeden pa-
rametreleme modundan gikilir.

Digmeye (9) 12 saniyeden daha uzun bir siire basin (PWR LED'i yanip séner).
Gateway, "IFSM adresleme" moduna geger. ([4])

Butonu biraktiktan sonra bes LED, glincel IFSM adresini gosterir. ([7])

Bagli olan birinci cihazda (slave) butona basin. Slave, daha énce gateway'de
(master) gosterilmis olan adresi kabul eder.

IFS veri yolunda bagka bir slave'in adreslenmesi igin gateway, giincel IFSM adre-
sini otomatik olarak "bir" arttirir.

Bir sonraki slave'de butona basin.

IFS veri yolunda tiim slave'leri ayni sekilde adresleyin.

Ayarlan kaydetmek icin gateway'deki butona (9) 6 saniyeden uzun siire basin.
Tum durum LED'leri kisaca yanar.

2901504

Mutanue

Tip

PacuyeTHoe HanpAaXeHne NUTaHuA uenuv ynpasneHua US

Kontrol devresi nominal besleme gerilimi Ug

24VDC-20% ... +25 %

HoMWHanbHbIM TOK NUTaHWS uenuv ynpasneHua lS

NJOC TOK HAarpy3Ku BbIXO40B

Nominal kontrol besleme akimi Ig

arti gikiglardaki yik akimi 85 mA

Lindposbie Bxopb!

Dijital girigler

HomuHanbHoe HanpsieHue Lenu ynpasnexua Ug

Nominal aktivasyon gerilimi Ug

24V DC 20 %

Homu1HasbHbIV TOK Lienu ynpasiexns Ig Nominal aktivasyon akimi I 3mA
3awmTHas cxema 3aluTa OT NepenontocoBKM 3alymTa ot nepeHanp.  Koruma devresi Polarite koruma Asiri gerilim korumasi
PeneliHble BbIXoAbl Anahtarlamali cikiglar
OcTaro4Hoe HanpsKeHue Artik gerilim 1V
MaKc1ManbHbI KOMMYTaLMOHHBIN TOK Maks. anahtarlama akimi 500 mA
3awmTHas cxema 3aLuuTa OT NOAK/IHEHMS C HENPaBWUILHOW MONAPHOCTb, COB0AaNTE TPEGOBaHUA K Koruma devresi Ters polariteye karsi paralel koruma, sigortaya dikkat edin
YCTPOMCTBaM 3aLUTbI Ob6ecneyeHue 3awuTbl ¢ npegoxpaHnTenem F-Tuna maxc. 8 A Maks. 8 A F-sigorta ile sigortalama
Interface-System Interface-System
CKOpOCTb Nepeaayy AaHHbIX lletim hizi 76,8 kbps
MoakntoveHne LLnHHble coegunuTeny Ha DIN-periky ~ Baglanti DIN rayi bus konnektorleri

S-PORT (wTekep) S-PORT (erkek kontak)
CANopen® CANopen®
CKOpOCTb Nepeaayy AaHHbIxX lletim hizi 10 kbps ... 1 Mbps
MogxntoyeHne OtBog ana wrekepa MSTB ~ Baglanti MSTB fig girisi
06l Me XapaKTePUCTUHN Genel veriler
CreneHb 3aluTbl Koruma sinifi P20
CTeneHb 3arpAsHeHns Kirlilik sinifi 2
HKareropus nepeHanpsxeHvs Asiri gerilim kategorisi 1}
[JunanasoH paboynx Temneparyp Okcnnyatauyma  Ortam sicaklik aralig Isletim  -25°C...50°C

XpaHeHne/TpaHCNopPTUPOBKa Depolama/tagima  -35°C ... 80 °C

Martepwuan Kopnyca

Monvamug PA, HeyCUNeHHbIN

Muhafaza malzemesi

Takviyesiz Poliamid PA

Pasmepsbi LLI/B/T

Olgller W/H/D

22,5mm/99 mm/114,5 mm

CooTtBeTcTBUE HOPMaM /[ONYCKU

Uygunluk / onaylar

CepTtuduratsl

Onaylar

©- Il

Wil A
i 4
‘ g
: o
6
7
8
9
Code 2[e] |Field Bus Field Bus
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR SF | Adress
4 5 6 7 8 Offset 4 5 6 8 Offset
0 . 16
. 1 . . 17
. 2 . 18
. . 3 . . 19
. 4 . . 20
. . 5 . . . 21
. . 6 . . 22
. . . Z . . . 23
. 8 . . 24
. . 9 . . . 25
o . 10 . . 26
o 3 3 11 . 3 o 27
° . 12 3 o . 28
. . . 13 . . . . 29
. . . 14 . . . 30
. . . . 15 . . . . 31
&}
Code 2[e]
PWR | DAT | ERR (o] SF Index Transmission Speed [kBaud]
4 5 6 7
. 1 Automatic detection (default)
o 2 10
o . 3 20
. 4 50
. . 5 100
. . 6 125
. . . 7 250
. 8 500
. . 9 1000
Code IFSM IFSM
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR SF | Adress
4 5 6 | 7 8 4 5 6 8
32 . 16
3 1 . . 17
. 2 . 18
e . 3 . o 19
. 4 . . 20
. . 5 . . . 21
. . 6 . . 22
. . . 7 0 . . 23
. 8 . . 24
. . 9 . . . 25
o . 10 . o 26
o 3 3 11 . 3 . 27
. 0 12 . o . 28
. . . 13 . . . . 29
. . . 14 . . . 30
. . . . 15 . . . . 31

CTaHAapTbl/HOPMaTWUBHbIE JOKYMEHTbI

Standartlar/teknik 6zellikler ~ EN 50178

R
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CANopen 2384325, AT INTERFACE R&ig&

1. R&ETR

« BEERSIR. TURE5FFRMAENREME.

+ MEMXLREMENFESHIET, FEASFHGELITZEHRE |
< AR RE. BESEHNTREWESTRMEN !

« TEFFE P54 BIE IR HIAE R B TIRE |

o FEXHgEHATIELET, IRTERIR !

« EETEER, BSAREENIGTRETERRIEE !

o BR{EHRIE, RAERIPERAFREE LB |

o WIS, TRAIEIRIEE |

+ Redhg&HH4E, REZMINFHAR, BMTHEHISEKTH !

« BIRMEFMETREL!

2. ik

W% T4 INTERFACE R4t SEREIA AR % i%E#E) CANopen %%,
BEOERE 32 ARE (M) .
TZHARND T RIBE AN AEREAMNX DTM #7518, DTM taER
F{EMERE] FOT SRz,

[I] T 7E phoenixcontact.com HFEEE XM DTM M54,

A MEAR—REZE] SPORT fhi®&  (HEASFMER) KiREibit.
BT B SRR L.

3. EREEEM

AR (i)

1 BN INT .. IN4

2 B IN5 .. IN8

3 |s#n ATHBERRNEE
4 |RXTREPWR |BERES

5 |&RHXTIREDAT |IFSiEfE

6 |EHXTHREERR |REIIEHE

7 |CLED CANopen® K7

8 SF LED IR

9 |ATREMIAIZA

10 |CAN#EQO

11 |#tis 013 04

12 |AFEEE DIN SHMSERESIN &

13 | FAF3%# TBUS DIN S#ukizs

14 |8 THERE Ug

15 |HA# 01...04 F8REE

(D DT A DIN 19240 FOERBIRER (A 5 % 5KiK) REIERS
R AR ERA.

@ EFEAKEEAHERT, AREEMTNFIHEARE, RNBWER

@ MRERER S FSLEERE— MR, WAREERBEERNS%.

32 #E (@)
& REFEMBE LHFEZROER T ERE / FEMNX.

TBUS DIN 3 %188

Bid TBUS DIN SHUEIERR TSI INTERFACE REUREF / S A%
INTERFACE RZ5IS &8,

@ {EF TBUS DIN SEEIERRE, {XAEH 24 V DC R&E .

TR A E M TBUS DIN SHuERRR (TS 2707437) EHEE—#E.
BMXHE DIN S8 LR, BREAMLES TBUS IEHI .
FEMKERE AR e, B ERE R E.

33 Rk

CANopen B AL &imBidin 3k C_L #1 C_H M>ALA9 120 Q B3PI,
REBAMTRASRE BB R L um .

ELFFRIER, WRERGRY, NRARE—HRE - Xigabh, BRENERR
R (BRAEIZAL) L 120 Q fL&imE e,
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Eacznik magistrali CANopen® do urzadzeri systemowych
INTERFACE

1. Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

* Nalezy przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa elektrotechniki i SEP!

* Nieprzestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa moze skut-
kowa¢é $miercig, cigzkimi obrazeniami ciata lub wysokimi szkodami ma-
terialnymi!

* Do uruchamiania, montazu, zmiany i doposazenia upowazniony jest je-
dynie wykwalifikowany elektryk!

« Zastosowanie w zamknigtej szafie rozdzielczej wg IP54!

* Przed rozpoczeciem prac nalezy wytaczy¢ napigcie!

* Podczas pracy czesci elektrycznych aparatow tgczeniowych znajduja
sie pod niebezpiecznym napigciem!

* Podczas pracy elektrycznych urzadzen ochronnych nie wolno zdejmo-
wacé pokrywy ochronnej!

* Po wystapieniu pierwszego btedu nalezy koniecznie wymieni¢ urzadzenie!

* Naprawy urzagdzenia moze wykonywaé jedynie producent i tylko on
moze otwiera¢ obudowe.

* Zachowag¢ instrukcje obstugi!

2. Krétki opis

Brama sieciowa stuzy do podtgczenia urzgdzen z grupy systemow interfejsowych
do sieci CANopen.

Mozna podtgczy¢ do 32 urzgdzen (podrzgdnych).

Przyporzadkowanie danych procesowych mozna dopasowac indywidualnie
poprzez brame sieciowg DTM do potrzeb klienta. Poprzez DTM nastgpuije prosta
integracja z otoczeniem FDT.

@ Brame sieciowg DTM mozna znalez¢ w Internecie na stronie phoenixcontact.pl.

Adres ustawia sig za pomocg przycisku lub komputera podtgczonego do S-PORT
albo pendrive'a.

Teminowanie magistrali nalezy wykonac poprzez kabel przytgczeniowy magistrali.
3. Wskazowki dotyczace przytaczania

3.1 Elementy obstugi ([il)

1 Wejscia IN1 ... IN4

2 Wejscia IN5 ... IN8

3 Port S Podtgczanie adaptera do programowania
4 Dioda LED "PWR" |Stan urzadzenia

5 Dioda LED "DAT" | Komunikacja IFS

6 Dioda LED "ERR" | Btedy urzadzen lub procesu

7 LEDC Stan CANopen®

8 LED SF Btad stacji

9 Przycisk ustawiania adresu

10 |Ztagcze CAN

11 | Wyjscia O1 do O4

12 | Metalowa blokada stopki do mocowania na szynie montazowej
13 | Podtgczenie do konektora na szyng nosng TBUS

14 | Wejscie: napigcie robocze Ug

15 | Napigcie zasilania dla wyjs¢ O1...04

Wejscia napigcia pomiarowo-sterujgcego i wejscia sterownicze nalezy
zasila¢ za pomocg modutéw zasilaczy zgodnie z DIN 19240 (maks. 5%
tetnienia resztkowego).

S)

Stosowacé przewody ekranowane w celu uniknigcia indukcyjnego lub
pojemnosciowego przenikania impulséw zaktéceniowych w przypadku
dtugich przewodéw sterowniczych.

W przypadku podtgczania wielu zyt do jednego zacisku nalezy stosowac
(D zyty od tym samym przekroju.

3.2 Montaz ((3])

Montaz/demontaz bramy sieciowej wolno przeprowadzac¢ wytgcznie po
A odtgczeniu napigcia!

Konektor na szyng nosng TBUS
Konektor na szyng nosng TBUS umozliwia komunikacje sytemowg INTERFACE i/
lub zasilania napigciem poszczegéinych urzgdzen systemowych INTERFACE.

Korzystanie z konektora na szyne no$éng TBUS dla zasilania modutéw
mozliwe tylko w przypadku urzgdzen 24 V DC!

Zmontowac wymagang liczbg konektorow na szyne nosng TBUS (nr art.: 2707437).
Podczas nasadzania bramy sieciowej na szyng montazowg nalezy zwréci¢ uwage
na prawidtowe ustawienie wzgledem TBUS.

Zasilanie ma miejsce na Gateway albo jednej ztgczce zasilajgcej. Zwréci¢ uwage
na dopuszczalng obcigzalnos$c¢ pragdowa!

3.3 Zakonczenie magistrali

Terminowanie magistrali nastepuje przy magistrali CANopen z 120 Q przy bramce
sieciowej na ztgczkach C_LiC_H.

Dla niskich predkosci bod zakariczanie jest konieczne juz dla krétkich przewodach.
W praktyce w przypadku krétkich przewoddw wystarczajgce jest ich terminowanie
na jednym koricu, optymalnie magistrala zakariczana jest na obu koncach (i tylko
tam) za pomoca terminatora 120 Q.

PHGNIX PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBBe 8, 32825 Blomberg, Germany

CONTAa Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

Pphoenixcontact.com MNR 9060551 2018-08-08
PL Dokumentacja techniczno-ruchowa dla elektromontera
(oryginalna instrukcja uzytkowania)
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4. EXRZREIRSIBRLT 42 BEFBRIEMEE 4. Wskaznik stanu LED 4.2 Ustawianie i wskazywanie predkosci transmisji
XA LED R X _RE B TMEANARETRE. (@) o FROEREE (9) 8 MEhl L (PWR LED (AR ), MIEYIEE] B EEEERESE " Pied kontrolek LED wizualizuje rézne stany pracy bramy sieciowe;. ([4]) * Przycisk (9) nacisng¢ na ponad 8 sekundy (miga kontrolka LED PWR). Brama
T s w=R. (@) = sieciowa przechodzi w tryb pracy ,Parametryzacja predkoséci transmisji da-
LED ok [ MRS, BN LED MRFAREERSl. (&) CSD |gtam Ol nych. (i)
PWR | (B&) - G&RE . RIEER (9) MERRSIAZRAE Y. RAEKZEEEL "1 PWR | (zielona) —Stan.urzgdzenta Po zakoriczeniu wciskania przycisku pié kontrolek LED sygnalizuje wskaznik
OFF TR, o 3REIRE (9) 6 Bl B EIS A, Wiyt. Brak napigcia zasilajgcego. predkosci transmisji danych. ([€])
N e . ieci ilani ] * Naciskajgc przycisk (9) zwieksza sie wskaznik do maksymalnej wartosci ,9".
i BREEER. INRAILILE (9) 15 Fih, BIERFHREENER TRESHIRER O|.'1 Naple?le .zasnanla 2 c) Na zakojﬁaczzni)é nast(ez)uje svyzerovfanie do wartosci 1”y ;
Wik (1.4 Hz) &% CANopen® i, =®. Miga (1,4 Hz) Ustawienie adresu CANopen®. W el sania ustawier nales skac sk 9 é 46 sekund
FEWALE (1.4 Hz) REEREE 43 BEFBTEORSHI Miga nieregularie (1,4 Hz) | Ustawianie predkosci transmisji Eelu Zapisani ustawierndley naciskac przycisk (9) przezponad 6iseknd.
o . sy o . . 7 . 3 Po 15 sekundach bez naci$nigcia przycisku (9) zakoriczony zostaje tryb
Ak (2.8 H) IFS it e © IREZEE (9) EH12F (PWR LED (F) o MSKUIHRE] “ RE IFSM btk Miga (2,8 Hz) Udzielanie adresu IFS parametryzacji, bez zapisania wprowadzonych wartosci.
DAT | () - IFS&1fE "R, (@) DAT |(zielona) - Komunikacja IFS 43 ‘U T " i
v = ﬁﬁ(?ﬁﬁ%ﬂﬁ i/l\ LED ﬂiié’lﬁﬂ_ IFSM tﬁ{ﬂh ( - X ne 1 e adresu sy u interfejsu
OFF THIRE AR S — G o S35 ) 7 52 ] 3 fros Wi Brakl przeplywu danych * Przycisk (9) nacisng¢ na ponad 12 sekund (kontrolka LED PWR szybko miga).
F A EIEE : %g?ﬁﬁfﬁ% MEE (W) LA, AUESRR (EH) L5 On Cykliczny przeptyw danych Bramka sieciowa przechodzi w tryb pracy ,Adresowanie IFSM”. ([4])
[AkE (1.4 Hz) BEEAHEITES. e Eif]’%éﬁﬁ IFSM HHHESE] " — " AT IFS A4 Hb S —MALE Miga (1,4 Hz) Trwa konfiguracja urzadzenia Po zakoriczeniu aktywacii przycisku pie¢ diod wy$wietla aktualny adres IFSM. ([Z])
"W (2.8 Hz) WRRAFMRR «iTIZERE " —&. EHE, ' - Miga (2,8 Hz) Patrz rozdziatObstuga pendrive'a’ w podreczniku. | Uruchomi¢ przycisk przy pierwszym podtgczonym urzadzeniu (podporzadko-
g BEEREE o REHT— ML R4, miga Ustawiana jest predkos¢ transmisji wart;ym). Urz'qd'zenle? podpgrzqqkowgne zrzeumul(ta adres wtasnie wy lany
ERR | UB) - BEHIENE o DIERERE IFS B4 EAMIIEHLE ERR | (czerwona) — Bledy urzadzen lub procesu na bramee sieciowe (urzgdzenie nadrzedne master). _
. AR RO (9) 6 b MG . B LED KA S —T _ , Bramka sieciowa podwyzsza automatycznie aktualny adres IFSM o ,jeden”, tak
OFF TR, i3 Al ERerEPEIE Ue Wyt Nie wystepuje usterka. aby kolejne urzadzenie podrzedne zaadresowaé przy magistrali IFS. Code 2[e] |Field Bus Field Bus
b ERRAE. On Powazny btad wewnetrzny! * Nacisngé przycisk nastgpnego urzadzenia podrzednego. PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR SF | Adress
(A% (1.4 Hz) S e BRIREIT Miga (1,4 Hz) OSTRZEZENIE: Przecigzenie sterownika * Zaadresowac w ten sposob wszystkie urzadzenia podporzadkowane na 4 5 6 7 8 Offset 4 5 6 8 Offset
C | (& /5E) - CANopen %5 (1% CANopen AL wyjscial \f,"vagils"a” IES.. sl ey B o 5 - P
E PRI e Cc (czerwona/zielona) — Stan CANopen (zgodnie ze specyfikacja CANopen) . celu zapisania ustawien nalezy naciskac przycis| przy bramce sieciowej
SEF &) ?Ej?ﬁ%,{fzuﬁégiﬁ;ﬁé Wyt Brak napiecia zasilania lub trwa resetowanie przez ponad 6 sekund. Wszystkie diody LED stanu zapalajg sig na krotki czas. . 1 . . 17
4 CENBEITIRES T R R, . )
N = —— S urzadzenia. . 2 . 18
& (& /4 AR &
I‘ﬂk? (R8/48) &'ﬁff_@ﬂ]ﬁ/mlEﬁ)E‘ = o Wiaczona (zielona) Stan ,Operational”: urzgdzenie jest gotowe do 3 . 3 @ & 19
) “HEFT "R ¢ Tk PDO 54 pracy,
P W L ov fpo TP 4 20
RF—R (&) fFiE ’E‘j\f P BRRERT ; BARST Miga (zielona/czerwona) | Automatyczne rozpoznawanie predkosci bod ° ° *
PDO &%, _ jest aktywne . . 5 . . . 21
ON (gt) CAN f=Hlss RIEREI B (R4 OFF) , Miga (zielona) Stan ,Pre-Operational”: transmisja PDO nie- . ] 6 . ] 22
WE—k (de) AR BRI E SR, mozliwa. PO I 7 . . . | 23
[AIRFR (4I68) ik 7 B EMR heartbeat (FSEHMH, Miga jednokrotnie (zielona) | Stan ,Stopped”: stan Fail Safe; transmisja . s . . 22
=R (L&) BEZDEETS PDO niemozliwa.
. . - - . . 9 . . . 25
SF (4IfB) - T Wtaczona (czerwona) Sterownik CAN nie ma potgczenia z
OFF TR magistralg (bus off). . . 10 . . 26
7 BRI & R B IR :\glzgearf;inrgkrotnle wgm mll_wg\e’gleden licznik btedéw osiggnat . . . 11 . . . 27
A %5 IR 1/0 B g -eve. . | . 12 N I 28
Atk (1.4 Hz) s SR AIRe Miga podwdjnie (czerwona) | Wyzwolony zostat Guard Event lub Heartbeat
4.1 GBHFBRIIFD LM Event. . . . 13 . . . . 29
o FR(ERRSE (9) 4 BEhIA L (PWR LED [AMR) . RIEIIRE] “ RERH B4 Miga trzykrotnie (czerwona) | Sync-Timeout-Error # . . 14 . . . 30
)ﬁ%éﬁ;ﬁ: &Eﬁ/ﬂ\ I(_S o RS, () SF | (czerwona) - Blad stacji N 15 o | o o | a1
£ 1 i KT 7R HY . (B : -
AR DTM (BUAE = 0) STLURE AL Wik Nig wystopujelusterkat: _ -
o EHRG (9) BB IHEB A ER AR 31", REBZESE Y 0", On Wewnetrzny btad uczesltnlka Iut? uczestnik nie
o S (9) 6 BERDLE UL (A, Higa 7165 Jgftdp°d*q;’z“’?yb"§g'(; e Code [ON]2[¢]
N —— oy iga (1,4 Hz, rocesu lu urzgdzenia ryjne- .
MRARIEIE (9) 15 Doh, KWERFHEEENER TRYESHLER d goauciesmika_ o Y PWR | DAT| ERR| C | SF Index | Transmission Speed [kBaud]
Lo 4 5 6 7 8
41 U lie i wsk lie adresu magistrali obiektowej - -
* Przycisk (9) nacisngé na ponad 4 sekundy (miga kontrolka LED PWR). b 1 Automatic detection (default)
Brama sieciowa przechodzi w tryb pracy ,Parametryzacja adresu magistrali . 2 10
obiektowej”. ([2]) . . 3 20
Po zakonczeniu wciskania przycisku pie¢ kontrolek LED wskazuje biezgce prze-
sunigcie adresu. ([5]) ° 4 50
Adres podstawowy mozna ustawi¢ przez bramke sieciowg DTM (domy$Inie = 0). . . 5 100
* Naciskajac przycisk (9) zwigksza sig przesunigcie adresu do maksymalnej " » 6 195
wartosci ,31”. Na zakoriczenie nastepuje wyzerowanie do wartosci ,0”.
¢ W celu zapisania ustawien nalezy naciskac przycisk (9) przez ponad 6 sekund. L b * 7 250
Po 15 sekundach bez naci$nigcia przycisku (9) zakoriczony zostaje tryb ® 8 500
parametryzacji, bez zapisania wprowadzonych wartosci. . . 9 1000
Code 2[¢] | IFSm IFSM
PWR| DAT| ERR| C | SF | Adress | pwR| DAT| ERR SF | Adress
4 5 6 7 8 4 5 6 8
32 . 16
. 1 . . 17
. 2 . 18
. . 3 . . 19
] . 4 . . 20
B AR ¥R Dane techniczne . R 5 R . . 21
E3 ITRE Typ Nrart. EM-CAN-GATEWAY-IFS 2901504
iR Zasilanie . . 6 . . 22
HUE IR R E R [ Ug Znamionowe napigcie zasilania obwodu sterowniczego Ug 24VDC-20% ... +25% o o . 7 . R . 23
AETEHIER B g HHiRfyEfMEE: Nominalny sterujgey prad zasilania g plus prad obcigzenia wyjs¢ 85 mA
e LN Wejscia cyfrowe hd 8 b b 24
] Napigcie znamionowe uruchomienia Ug 24V DC 20 % . . 9 . . . 25
Prad znamionowy uruchomienia Ig 3mA . “ 10 . ” 26
RMRIPRE{REI?  Uktad ochronny Zabezpieczenie przed pomyleniem biegundw Ochrona przed przepigciami
Wyjscia przekaznikowe . . . 1 . . . 27
RE Napiecie resztkowe 1V . . 12 . . . 28
BAURER maksymalny prad tgczeniowy 500 mA . . N 13 N . N . 29
{RIPEERE FRMRP, BT=EK2Z  Uklad ochronny Réwnolegta ochrona przed zamiang biegundw, nalezy pamigtac o bezpieczniku
SAS8AHFREZ Zabezpieczenie za pomocg bezpiecznika F maks. 8 A . . . 14 . . . 30
Interface-System Interface-System o . . . 15 . . . . 31
{EHNER Szybko$¢ transmisji 76,8 kb/s
EE DIN S#h a5 iesk  Potaczenie Konektor na szyng nosng
S-PORT ($tx{#&Esk) S-PORT (wtyk)
CANopen® CANopen®
{EHNER Szybko$¢ transmisji 10kb/s ... 1 Mb/s
&R MSTB ##3Lk3#  Potagczenie Odprowadzenie dla wtyku MSTB
Dane ogodlne
Stopien ochrony 1P20
Stopien zabrudzenia 2
3 kategoria przepigciowa 1}
MEEETEE 12{E  Zakres temperatury otoczenia Praca -25°C...50°C
1704 / izt Sktadowanie/transport  -35 °C ... 80 °C
iR IR RIBREEAR PA  Materiat obudowy poliamid PA bez wzmocnienia
R BE/ 8B/ RE Wymiary Szer./Wys. / Gt. 22,5mm/99 mm/114,5 mm
atE ME Zgodnosé / $wiadectwa dopt
IAIE Swiadectwa kwalifikacji @ [[
FRAE / HUAE Normy/przepisy ~ EN 50178 © PHOENIX CONTACT 2018 PNR 105348 - 02 DNR 83136028 - 02
"y .
#" =, RSPSupply - 1-888-532-2706 - https://www.RSPSupply.com

~or.

Ly

See the product details here



https://www.RSPSupply.com
https://www.rspsupply.com/p-69134-phoenix-2901504-gatewaysproxies.aspx

